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1INSTRUCOES DE SEGURANGCA

Este guia de instalagao rapida contém as informagdes basicas necessarias para a colocagao do
CFW300 em funcionamento. Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou
qualificagdo técnica adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as
instrugdes de segurancga definidas por normas locais. Nao seguir as instrugdes de seguranga pode
resultar em risco de morte e/ou danos no equipamento.

2 AVISOS DE SEGURANGA NO MANUAL

©

NOTA!

Nao é a intengao deste guia esgotar todas as possibilidades de aplicagao do CFW300,
nem a WEG pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW300 que néo
seja baseado neste guia.

Para mais informagoes sobre instalagao, lista completa de parametros e recomendagoes,
consulte o site www.weg.net.

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usuario contra
morte, ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENGAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!
As informagdes mencionadas neste aviso séo importantes para o correto entendimento e
bom funcionamento do produto.

Tensoes elevadas presentes.

Componentes sensiveis & descarga eletrostatica.
Nao tocé-los.

Conexao obrigatodria ao terra de protecao (PE).

Conexao da blindagem ao terra.
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3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacdo geral antes de tocar em qualquer componente elétrico
associado ao inversor. Muitos componentes podem permanecer carregados com altas
tensdes e/ou em movimento (ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentacéo
CA for desconectada ou desligada. Aguarde pelo menos 10 minutos para garantir a total
descarga dos capacitores. Sempre conecte o ponto de aterramento do inversor ao terra
de protegao (PE).

O conector XC10 néo apresenta compatibilidade USB, portanto ndo pode ser conectado
aportas USB.

Esse conector serve somente de interface entre o inversor de frequéncia CFW300 e seus
acessorios.
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NOTA!
Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletronicos. Siga os
cuidados recomendados no manual disponivel em www.weg.net.

Nao execute nenhum ensaio de tensao aplicada no inversor!
Caso seja necessario consulte o fabricante.

ATENGAO!

Os cartdes eletronicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.

Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque
antes no ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protegao (PE)
ou utilize pulseira de aterramento adequada.

A

ATENGAO!
Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo € necessario fazer o
"reforming" dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado em www.weg.net.

A

4 SOBRE O CFW300

O inversor de frequéncia CFW300 é um produto de alta performance que permite o controle
de velocidade e torque de motores de indugao trifasicos. Este produto proporciona ao usuario
as opgdes de controle vetorial (VVW) ou escalar (V/f), ambos programaveis de acordo com a
aplicagao.

5 NOMENCLATURA

= De 1000 m a 4000 m - reducéao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de altitude.
= Grau de poluicado: 2 (conforme EN50178 e UL508C), com poluicdo ndo condutiva. A condensacéo nédo
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= Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW300 néo for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre -25 °C e

60 °C) com uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

7 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO

r—\r
Modelo (Cédigo ﬂ %

inteligente do inversor) —Jm- CFW300A01P6S2NB20
Numero de série —Ip- SERIALS. 1324567880 141 <€&— asemanae | ao ano)
Ordem de producéo —Jm 21 MAT.. 12345678 <4€— Item de estoque WEG

QUTPUT
SALIDA
SAIDA

P UNE
Dados nominais de

entrada (tensao,
corrente e frequéncia)

r— Dados nominais de saida

200-240 V AC
1~35A
50/60 Hz.

3~16A

90065

0-300Hz

MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 1: Descricao da etiqueta de identificacao no CFW300

8 DIMENSOES

Vista da base de fixagao Vista frontal Vista lateral
—A— r L 1 r P

Data de fabricagéo (14 corresponde

(tenséo, corrente e frequéncia)
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]@EI@[' == |
pi=imisin L — -
~ A B H L P Peso Parafuso . Torqu;e .
para
mm(in) | mm(in) = mm@n) | mm(n) | mm@n) | kg(lb) | Fixagdo N.m (Ibf.in)
A |350(1.37) | 50.1(1.97) | 157.9 (6.22) | 70.0 (2.76) | 148.4 (5,84) | 0.900 (1.98)| M4 2(17.7)
B | 35.0(1.37) | 50.1 (1.97) | 198.9 (8.08)| 70.0 (2.76) | 168.4 (6.24) | 1.340 (2.98) | M4 2(17.7)

Tolerancia das cotas: +1,0 mm (+0,039 in)
Figura 2: Dimensdes do inversor para instalacdo mecénica

9 INSTALAGAO E CONEXAO
Condicoes Ambientais

Evitar:

= Exposicéo direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
= Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

= Vibragéo excessiva.

m Poeira, particulas metélicas ou éleo suspensos no ar.

Condicoes ambientais permitidas para funcionamento:
m Temperatura ao redor do inversor: de 0 °C a 50 °C - IP20.

m Para temperatura ao redor do inversor maior que o especificado acima, é necessario aplicar reducéo

da corrente de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.
= Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensagao.
= Altitude méxima: até 1000 m - condigdes nominais.

Tabela 3: Relagéo de modelos da linha CFW300, especificagdes elétricas principais
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(*) O borne de poténcia L3 néo esta disponivel nos modelos
monofésicos da mecanica A

(b) Mecanica A ali =

Dlsponivel somente para os modelos especiicos da mecanica
Alver tabela 2).

(a) Mecanica A alimentagao CC
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Disponivel somente para o modelo de 10A (ver tabela 2).
(d) Mecanica B ali 5 fasi
Figura 4: (a) a (d) Conexdes de poténcia e aterramento

(c) Mecanica B alimentagao CC e trifasica

10.2 INSTALACOES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE COMPATIBILIDADE
ELETROMAGNETICA

A série de inversores CFW300, quando corretamente instalados, atendem os requisitos da diretiva de

compatibilidade eletromagnética.
Estes inversores foram desenvolvidos apenas para aplicagdes profissionais. Por isso ndo se aplicam os
limites de emissdes de correntes harménicas definidas pelas normas EN 61000-3-2 e EN 61000-3-2/A 14.

10.2.1 Instalagdo Conforme

-

. Cabos de saida (cabos do motor) blindados e com a blindagem conectada em ambos os lados, motor
e inversor com conexao de baixa impedancia para alta frequéncia.

Comprimento maximo do cabo do motor e niveis de emissao conduzida e radiada conforme a Tabela 6.
Cabos de controle blindados e mantenha a separacéo dos demais conforme Tabela 3.2 do manual do
usuario.

Aterramento do inversor conforme instrugdes do item 3.2.4 Conexdes de Aterramento do manual do
usuario.

Rede de alimentacéo aterrada.

. Use fiagao curta para aterramento do filtro externo ou inversor.

Aterre a chapa de montagem utilizando uma cordoalha, o mais curto possivel. Condutores planos tém
impedancia menor em altas frequéncias.

7. Use luvas para conduites sempre que possivel.

Eal
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O CFW300 ¢ adequado para uso em um circuito capaz de fornecer nao mais que 30.000 A amperes
simétricos, (127 V / 240 V) quando protegido por fusiveis classificados como indicado a seguir:

PERIGO!

O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protecéo (PE).

Utilizar fiagao de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Tabela 3.
Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica, ou ao
ponto de aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).
O condutor neutro da rede que alimenta o inversor deve ser solidamente aterrado, porém
0 mesmo néo deve ser utilizado para aterramento do inversor.

Nao compartilhe a fiagdo de aterramento com outros equipamentos que operem com altas
correntes (ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).

NOTA!

Os valores das bitolas da Tabela 3 séo apenas orientativos. Para o correto dimensionamento
da fiagao, devem-se levar em conta as condigbes de instalagcdo e a maxima queda de
tensao permitida.

©

10.3 CONEXOES DE CONTROLE

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1

s

Ci Descrigao
<) 1 DIt Entrada digital 1
- 2 DI2 Entrada digital 2
5 3 DI3 Entrada digital 3
1 5 4 DI4 Entrada digital 4
| ° 5 GND Referéncia 0 V
L_»__ — 6 Al Entrada analdgica 1 (Corrente)
T s Gniov 7 GND Referéncia 0 V
(a) Configuragdo NPN 8 Al Entrada analdgica 1 (Tens&o)
Lo s 4 5 6 7.8 9 10 1 1 9 +10V Referéncia +10 Vcc para poténciometro
10 DO1-RL-NF | Saida digital 1 (Contato NF do relé 1)
SCCOEOCSSESTESD 11 | DOI-RL-C | Saida digital 1 (Ponto comum do relé 1)
23 £ 9 = 12 DO1-RL-NA | Saida digital 1 (Contato NA do relé 1)
Tz (*) Para mais informagoes consulte a especificagao detalhada na
8 3 tabela 7.
e - Os inversores CFW300 séao fornecidos com as entradas digitais
configuradas como ativo baixo (NPN). Para alterar, verifique a

utilizagdo do paré@metro P271 no manual de programacédo do

CFW300.

- A entrada analdgica Al esta ajustada para entrada 0 a 10 V, para

aCi\tFevr\;ar verifique o parametro P233 do manual de programacgéo do
300.

(b) Configuracao PNP

Figura 5: (a) e (b) Sinais do conector do cartéo de controle C300

Para correta instalacao da fiagao de controle, utilize:

1. Bitola dos cabos: 0,5 mm?2 (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

2. Torque méximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Fiagdes no conector do cartao de controle com cabo blindado e separadas das demais fiagdes (poténcia,
comando em 110 V /220 Vca, etc.).

10.3.1 Niveis de Emissao e Imunidade Atendida

Tabela 4: Niveis de emissédo e imunidade atendidos
F de EMC

]Norma Bésica[ Nivel

Emissao:

Emissao conduzida ("Mains Terminal Disturbance Voltage"
Faixa de frequéncia: 150 kHz a 30 MHz)

Emissao radiada ("Electromagnetic Radiation Disturbance”
Faixa de frequéncia: 30 MHz a 1000 MHz)

Imunidade:

Descarga eletrostatica (ESD)

_ | Depende do modelo do inversor e do comprimento
IEC/EN61800-3| 45 "calno do motor. Gonsulte a Tabela 6

IEC 61000-4-2 |4 kV descarga por contato e 8 kV descarga pelo ar
2 kV /5 kHz (acoplador capacitivo) cabos de entrada
IEC 61000-4-4 |1 kV /5 kHz cabos de controle e da HMI remota

2 KV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cabo do motor
0,15 a 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)

Cabos do motor, de controle e da HMI remota
1,2/50 ps, 8/20 s

IEC 61000-4-5 |1 kV acoplamento linha-linha

2 kV acoplamento linha-terra

80 a 1000 MHz

IEC 61000-4-3 |10 V/m

80 % AM (1 kHz)

Transientes rapidos
("Fast Transient-Burst")

Imunidade conduzida ("Conducted Radio-Frequency

Common Mode") IEC 61000-4-6

Surtos

Campo eletromagnético de radiofrequéncia




Defini¢des da Norma IEC/EM 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems" 12 PREPARACAO E ENERGIZAGAO Entradas Digitais B 4 entradas isoladas. Param. Descrigao Faixa de Valores Ajuste de Fabrica | Propr.
® Ambientes: B Fungbes programaveis: P220 | Selegdo Fonte LOC/REM 0 = Sempre Local 6 = Serial/USB (REM) 0 cfg
Primeiro Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluem instalacbes domésticas, como - ativo alto (PNP): nivel baixo méximo de 10 Ve / nivel alto minimo de 20 Vee 1= Semspre Remoto 7e SC:OSem Funqégc
estabelecimentos conectados sem transformadores intermedidrios & rede de baixa tensao, a qual PERIGO! - ativo baixo (NPN): nivel baixo méximo de 5 Voc / nivel alto minimo de 10 Vee 223 - Sem Fungao S0 2SN EEEM))
alimenta instalagoes de uso doméstico. Sempre desconecte a alimentagdo geral antes de efetuar quaisquer conexdes. ¥ Tenséo de entrada méaxima de 30 Voc Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC
Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluem todos os estabelecimentos que ) : ggggqi 32 gg}:ﬁ:l\;;;uﬁrﬁa 20 mA P221 | Sel. Referéncia LOC AMI 9 = Serial/USB 0 ofg
n&o estéo conectados diretamente a rede baixa tenséo, a qual alimenta instalagdes de uso doméstico. - 7 " : 1=Al 10 = Sem Funcéo
- Categorias- Saidas Relé : jr relé com contato N@/NF =Al2 11 = CO/DN/DP
A " - WO . N ifi d anai A i ensdo maxima: 250 Vca Sem Fungao SoftPLC
Categoria C1: inversores com tensdes menores que 1000 V, para uso no "Primeiro Ambiente". 1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estao corretas e firmes. B Cortonte méxima: 0.5 A A < Som Fungao
Categoria C2: inversores com tensées menores que 1000 V, que n4o s&o providos de plugs ou 2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou acionamento. B Fungdes programaveis A1 +A2 >0 Al >0
. ~ s e WD N W ~ . g = & A i All + AI2 Al2>0
instalacoes méveis e, quando forem utilizados no *Primeiro Ambiente”, devero ser instalados e 3. Verifique as conexoes do motor e se a corrente e tenséao dE) motor est&o de acordo com o inversor. Fonte de alimentagao | B Fonte de 10 Vcc. Capacidade méaxima: 50 mA E_P_" 1 Sem>FunQ§O
colocados em funcionamento por profissional. 4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor nao pode ser desacoplado, tenha certeza que Seguranca Protecao B Sobrecorrente/curto-circuito fase-fase na saida 8 = Multispeed 17=FI>0
Categoria C3: inversores com tensées menores que 1000 V, desenvolvidos para uso no “Segundo 0 giro em qualquer direcao (horério ou anti-horario) ndo causara danos & maquina ou risco de acidentes. W Sub./sobretenséo na poténcia P222 | Sel. Referancia REM Ver opgoes em P221 1 cfg
Ambiente” e nao projetados para uso no “Primeiro Ambiente”. 5. Feche as tampas do inversor ou acionamento. : gogfecafga no motor o d (GBTs) P223 | Selecéo Giro LOC 0 = Horéario 7 e 8 = Sem Funcéo 0 cfg
Lo - N . . - obretemperatura no médulo de poténcia s) 1 = Anti-Horario 9 = CO/DN/DP (H)
6. Faca a medicdo da tensao da rec_ﬁe e verifique se esta dentro da faixa permitida. B Falha/ alarme externo 2632 Sem Fungao 10 = CO/DN/DP (AH)
NOTA! 7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada. B Erro de programagao 4=DIx 11 =Sem Funcao
OTA! - . ~ . . ~ 8. Verifique o sucesso da energizagao: Interface HMI standard B 4 teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa e Programagao 6= ger!a:%gg (Q')_' 12 = SoftPLC
Por profissional entende-se uma pessoa ou organizagéo com conhecimento em instalagao 0O display da HMI indica: homem-maquina ® Display LCD = sera (AH)
5 i f i f . = A P263 | Funcao da Entrada DI1 0 =Sem Fungéo 25 = Sem Fungao 1 cfg
e/ou colocagao em funcionamento dos inversores, incluindo os seus aspectos de EMC. ~ % (HMI) W Permite acesso/alteracao de todos os parametros Qirarp % Bl o
z X v |~ B Exaliddo das indicagoes: Habiita Geral 27251 = Sem Funcao
) - . H‘: - corrente: 5 % da corrente nominal Parada Rapida 32 = Multispeed 22 Rampa
10.3.2 Caracteristicas do Filtro Supressor de RFI ‘ . R R s°C - resolug@o da velocidade: 0,1 Hz 4 = Avango 33 = Acel. EP. 2* Rampa
ARt — A rpm Grau de protecéo 1P20 B Modelos das mecénicas Ae B 5= Retorno 34 = Desac. E.P. 2
. . . . . - 6 =Liga Rampa
Os inversores CFW300 quando montados com filtro externo, sao utilizados para reduzir a perturbacao _ . 35 = Avango 2¢ Rampa
conduzida do inversor para a rede elétrica na faixa de altas frequéncias (>150 kHz). Necessério para o 12.1 APLICACAO BASICA 15 NORMAS CONSIDERADAS 36 = Retorno 2° Rampa
atendimento dos niveis méximos de emissao conduzida de normas de compatibilidade eletromagnética ?0 :L?géREM gg - E‘g:a/c‘\geé 5'5‘65‘
como a EN 61800-3 e EN 55011. ) Seq Indicagéo no Display/Agdo Seq Indicagéo no Display/Agao Tabela 8: Normas consideradas 11 = Acelera E.P. 39 = Parar
Para informagdes sobre o modelo do filtro RFI consulte a Tabela 5. - Normas de = UL 508C - power conversion equipment % De?ace\erg EP. 2 CFIhave d? SAegluranga
" s = " : . - -~ - ¢ 'sion eq € X ) . ultispee uncéo 1 Aplicagao
A figura abaixo demonstra a conexao do filtro ao inversor: P ' n n seguranga B UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment 14 = 22 Rampa 42 = Fungéo 2 Aplicagéo
l- ' U Us B EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy 15 a 17 = Sem Fungéao 43 = Fungéo 3 Aplicagao
= Mod alizaca - M EN 50178 - electronic equipment for use in power installations 18 = Sem Alarme Ext. jg = Eun@O ‘51 29}106\@?0
odo inicializag&o. i . = Fungéo icagao
i ; ; . : ? oniveld ; 2 W Pressione a tecla o se for necessdrio alterar o B EN 60204-1 - safety qf mach\nery. Electrical equipment of machines. Part 1: geljerg\ reyqu\remenrts 7 46— Fungéo GAS\\cagéo
i Filtro de RFI i i ressloneaieﬂc a o para entrar no 1°nivel do modo contetido de "P100 - Tempo de Aceleragao” ou Nutq: para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina é rgsponsavel 21 a 23 = Sem Fungéo 47 = Fungéo 7 Aplicagao
i de entrada ~ta . Earamemzagai). | e pressione a tecla o para o préximo parametro. ze\a gsta\agao de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para seccionamento 24 = Desab. Flying Start 48 = Funcéo 8 Aplicacéao
Transformador ! externo | —— re§swone as teclas o ou ° ate selecionar o - Eare © E - X P264 | Funcao da Entrada DI2 Ver Opgoes em P263 8 cfg
o XC11..12 parametro P100. 60146 (IEC 146) - semiconductor converters P265 | Funcdo da Entrada DI3 Ver Opgoes em P263 0 cff
g HE N A L U ® EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general requirements - rating s Beo <
L 1 "P , n ' "’P ' specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems ::6: E“”Q?O da Emrada B:A xer Op(;?es em gies 0 0;9
Alimentagao ! : CFW300 ' U ,, ' e Normas de B EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code) Pzza Func?o ga En:raga Dé Ver gpg?es em Pzgg g Cfg
| . 3 . 4 construgao B UL 50 - enclosures for electrical equipment un(;?o a tntrada er pg?es em 9
;‘ZE/NPLE 2IN B Se necessdrio altere o contetdo de "P101 - Tempo B Se necessario altere o contelido de "P133 - mecanica W |EC 60721-3-3 - classification of environmental conditions P269 | Funcéo da Entrada DI7 Ver Opgoes em P263 0 cfg
30" Velocidade Minima". a B
PE PE de_ Desaceleragao’. | . N B Pressione a tecla o para o proximo parametro. Normas de W EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard P270_| Funggo da Entrada DI Ver Opgoes em P263 0 cfg
. L . = Utiize a tecla @) até selecionar o parametro P133. compatibilidade including specific test methods P295 | Corr. Nom. Inv. 16a152A Conforme modelo ro
Painel metalico (quando necessario) eletromagnética® | @ EN 55011 - limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of industrial, 296 [Tonsao N Red TR g 525007 540V 5 C:O mverso; ‘
- - - - ionti ; ensao Nominal Rede = Reservado = ‘ca ou onforme modelo o
PE Haste de aterramento @Terra de protegao , l A scientific and medlc_al (ISM) raq\o—frequency equipment 12110/ 127 Vea 310 Voo do inversor
' Hz ' B CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
Figura 6: Conexo do filtro supressor de RFI - condicao geral 5 6 disturbance characteristics - limits and methods of measurement P297_| Freq. de Chaveamento 252150 kHz 5.0 khz cfg
B Se necessario altere o conteldo de "P134 - W Senecessario altere o contetdo de "P135 - Corrente W EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques P401_|Gorrente Nom. Motor 00a400A 1,0 x Inom cfg
Tabela 5: Modelos de il RFI CFW300 Velocidade Maxima'". Maxima Saida". - section 2: electrostatic discharge immunity test P402 | Rotag&o Nom. Motor 029999 rpm 1720 (1310) rpm cfg
abela 5: Modelos de filtro externo RFI para o = Pressione a tecla ) para o préximo parametro. B Pressioneatecla € até selecionar o parametro PO02. ® EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques P403 | Frequéncia Nom. Motor 0a400 Hz 60 (50) Hz cfg
Iltem WEG o Descrigao - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test
e A W EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
13016615 CFW300-KFA Kit filtro RFI CFW300 mecanica A |~ P nn i n e e et ¢ . 17 FALHAS E ALARMES
13015616 CFW300-KFB Kit filtro RFI CFW300 mecénica B U U te UU te M EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques X
7 8 - section 5: surge immunity test. Falhas e alarmes mais comuns
o s . ) . . B B Pressione a tecla o para visualizar o contetido B Pressi tecla D it | 6 3,0 H:  EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques Falha / Alarme Descrigao Causas Provaveis
Tabela 6: Niveis de emissdo conduzida e radiada e informagdes adicionais - essione atecla wgp para o motor acelerar ate 3,0 Hz _. : . N
Emissao Conduzida — Comprimento Méfimo 0 do parametro. (ajuste padrao de fabrica de P133 - Frequéncia minima). - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields. A046 Alarme de sobrecarga no motor B Ajuste de P156 com valor baixo para o motor utilizado
Modelo do | Cabo do M‘:)tor Emlssédo Radiada  Pressionar @) e manter até atingir 60,0 Hz. (*) Normas atendidas com instalagZo de filtro RFI externo. Para mais detalhes consulte www.weg.net. Carga Alta no Motor B _Carga no eixo do motor alta
LE® CO T & G & YCo & - A050 Alarme de temperatura elevada B Temperatura nos IGBTs alta: P030 > 90 °C (Mecanica A) e
ategoria ategoria ategoria o n n ~ ~ Temperatura Elevada no | medida no sensor de temperatura P030 > 116 °C (Mecanica B)
1 CFWB300AXXPXS1XX20 ™ 27m 3m C3 | U U e '— 16 PRINCIPAIS PARAMETROS Méddulo de Poténcia (NTC) do médulo de poténcia M Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
2 CFWB300AXXPXS2XX20 27m 20m C3 9 8 10 corrente de saida elevada
== . ~ PR ~ B Ventilador bloqueado ou defeituoso
3 CFW300B10P0B2DB20 27m 27m C3 o w » i 1
" - B Pressioneatecla ‘W‘ O motor desacelerard até parar. ® Quando o motor parar, o display indicara “ready”. Na tabela abaixo sao apresentados os principais parametros do CFW300. W Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
- A frequéncia de chaveamento € de 5 kHz. A090 Alarme externo via DIx (opgao "sem ¥ Fiagao nas entradas DI a DI8 aberta ou com mau contato
(1) Onde "X" entende-se por qualquer valor correspondente da Tabela 2. NOTA! Alarme Externo alarme externo" em P263 a P270)
. 12.2 TIPO DE CONTROLE V/f (P202 = 0) N i A700 Sem comunicagao com HMI remota, | @ Verifique se a interface de comunicagao com HMI esta
10.4 ACESSORIOS ro= parafnetro Sqmem,e eitura. Comunicagao com HMI porém nao ha comando ou referéncia configurada corretamente no parametro P312
Seq Indicagao no Display/Agao Seq Indicagao no Display/Agao V/f = parametro disponivel em modo V/f. Remota de frequéncia para esta fonte B Cabo da HMI desconectado
- ~ . . ~ = a i a F021 Falha d btensa ircuit W Tensaodeal taca: da, fi dad i it
Os acessorios séo recursos de hardware que podem ser adicionados na aplicagdo com o CFW300. - nn cfg = parametro de configuragao, somente pode ser alterado com o motor parado. S0 no Barramento ma(e;‘n ez ;“noe”sao no circuito di”]i?‘;rsiragzg z%a:gzoac ;ﬁﬂa‘zgz dae ;%‘:ﬂzg:ﬁ:
Os acessorios sao incorporados de forma simples e rapida aos inversores, usando o conceito “Plug and ’— d l_—’ PU U 8 He [¢l¢) o pardmetro P296
Play”. O acessoério deve ser instalado ou alterado com o inversor desenergizado. Estes podem ser P Param. Descri¢ao Faixa de Valores Ajuste de Fabrica = Propr. W Tensdo de alimentagdo muito baixa, ocasionando tenséo
o = . < - - P000 | Acesso aos Parametros 0a9999 1 no barramento CC menor que o valor minimo (em P004):
solicitados separadamente, e serao env!ados em embalagem propria coptendo 0s componentes e ¥ Modo inicializagao. B Pressione as teclas ) ou Q) até selecionar o 001 | Aea v e g990 s Ud < 250 Voo em 110 / 127 Vea (P296 = 1) ou Ud < 200
manuais com instrugdes detalhadas para instalagéo, operacao e programagao destes. W Pressioneatecla o para entrar no 1°nivel do modo parametro P202. P002 | Velocidade de Saida (Vioton) 029999 . Vee em 200 / 240 Vea (P296 = 2)
parametrizagao. 5005 CE oc ta ; ; ta a (Moto 5 3 00A o B Falta de fase na entrada
x orrente do Motor .0a 40, ro M Falha no circuito de pré-carga
11 USO DA HMI PARA OPERACAO DO INVERSOR v n ~ n | . P004 | Tensao Barram. CC (Ud) 0ab24V ro F022 Falha de sobretens&o no circuito ¥ Tenso de alimentagéo errada, confira os dados na etiqueta
U U ' P005 | Frequéncia de Saida (Motor) | 0,0 a400,0 Hz ro Sobretensao no intermediario do inversor estéo de acordo com a rede de alimentagéo e
Habilita/Desabilita o inversor via P006 | Estado do Inversor 0 = Ready (Pronto) 4 = Autoajuste ro Barramento CC o parametro P296
rampa de aceleragao/desaceleracéao 3 . o , 4 | W Se necessdrio altere o contelido do parametro 1 =Run (Execugao) 5 onfiguragao W Tensao de alimentagado muito alta, resultando em uma
Seleciona (comuta) display entre (partida/parada, conforme P229). H Pressione a tecla se for necessario alterar "P401 - Corrente Nominal do Motor" conforme 2 = Subtenséo 6 = Frenagem CC tens@o no barramento CC maior que o valor maximo
nimero do pardmetro e seu valor Reseta o inversor apds a ocorréncia o contetido de "P202 - Tipo de Controle” para dados de placa. 3 = Falha (em POO4):
(posicao/conteudo). de falhas. P202 = 0 (V/f). ¥ Pressione a tecla ° ara o préximo parametro. P007 | Tens&o de Saida ro Ud > 460 Vcc em 110/ 127 Vea (P296 = 1) ou Ud > 410
B Pressioneatecla ) até selecionar o parametro PA01. paraop P i P012 | Estado Dig a DI Bit4 - DI5 o Voo em 200 / 240 Vea (P296 = 2).
® Bit5 =DI6 B Inércia de carga muito alta ou rampa de desaceleracao
Diminui (decrementa) a frequéncia, @@ \o/ Aumenta (incrementa) a frequéncia, ~ n n Bit 6 = DI7 muito rapida
numero do parametro ou valor do numero do parametro ou valor do L’ L’ e Bit7=Dig B Ajuste de P151 muito alto
parametro. parametro. U rpm U FO31 Controle principal nao consegue B Acessoério danificado
5 " S - P " . 6 s . . B Po22 \/a\orNde FiHz 123000 Hz o Falha de Comunicag&o com | estabelecer o link de comunicagéo com | M Acessério mal conectado
N © necessario ?I\ere o conteddo de "P402 - Rotagao e necessario altere o ”comsudo de "P403 - P023 | Versdo de SW Princ. 0,00 299,99 ro Acessorio de Expansao 0 acessorio de expansao de I0's B Problema de identificagao do acessério, consulte P027
11.1 INDICAGOES DO DISPLAY Nominal Motor". Frequéncia Nominal Motor". P030 | Temp. Mddulo 0,02200,0°C o del0's
B Pressione a tecla ° para 0 proximo parametro. P037 | Sobrecarga do Motor Ixt 0,0a100,0 % ro F032 Controle principal ndo consegue B Acessorio danificado
Estado do inversor P047 | Estado CONF 0a999 ro Falha de Comunicagao com | estabelecer o link de comunicagao com | M Acessdrio mal conectado
~ - Acessorio Comunicagéo 0 acessorio de comunicagéo B Problema de identificacao do acessorio, consulte P028
P048 | Alarme Atual 0a999 ro
"/ 13 ESPECIFICAQO ES TECNICAS P049 | Falha Atual 0a999 o F051 Falha de sobretemperatura medida B Temperatura nos IGBTs alta: PO30 > 100 °C (Mecanica A) e
Sentido de giro Unidade de medida P050 | Ulima Falha 0a999 o Sobretemperatura nos no sensor de temperatura (NTC) do P030 > 126 °C (Mecanica B)
» . o
v efere-se ao valor do IGBTs mddulo de poténcia W Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
( DADOS DE POTENCIA =
mostrador principal) Fonte de ali tacao: P100 | Tempo Aceleragao 0,1a9999s 50s corrente de saida elevada
onte ‘? a “men agao: P101 | Tempo Desaceleragcao 0,12999,9s 10,0 s B Ventilador blogueado ou defeituoso
m Tolerancia: -15 % a +10 %. P120 | Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativo 1 M Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
®m Frequéncia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz). 1= Ativo F070 Sobrecorrente ou curto-circuito na B Curto-circuito entre duas fases do motor
m Desbalanceamento de fase: < 3 % da tensdo de entrada fase-fase nominal. s (Feeenoa oo Fi g ; Bi;‘;“g Sor P21 Son Sobrecorrente/Curto- saida, ou barramento CC : IF\’Addzlo de IGBTs erg curto‘ ou danificado
. . - . & : eferéncia pela ,0a ,0 Hz ,0Hz circuito artida com rampa de aceleragao muito curta
u
Mostrador principal Barra para monitoragéo de variavel - .SrObr?tentsoes.detaC(gdo COI’C? Categorg |1|| (EM 6|1”01O/UL 5080)' P124 | Ref. 1 Multispeed -400,0 a 400,0 Hz 3,0Hz W Partida com motor girando sem a fungao Flying-start
ehsoes ransientes he acordo com a La eQOrla. . P125 | Ref. 2 Multispeed -400,0 a 400,0 Hz 10,0 (5,0) Hz FO72 Falha de sobrecarga no motor (60 s W Ajuste de P156 muito baixo em relacdo a corrente de
11.2 MODOS DE OPERAGAO DA HMI = Méximo de 10 conexdes por hora (1 a cada 6 minutos). P126 | Ref. 3 Multispeed ~400,0 a 400,0 Hz 20,0 (10,0) Hz Sobrecargano Motor | em 1,5 x Inom) operagao do motor
. glendl_rfnentc} t'g'co- E 91)7 . o a el 302 P127 | Ref. 4 Multispeed ~400,0 2 400,0 Hz 30,0 (20,0) Hz o e — _ : ga,’é’a oo 80 do motor muito alta
i 5 L assificagao de supbstancias quimicamente ativas: nive . i - alha relativa a0 algortmo de supervisao uido eletrico
: Modo Monitoracao u Cl ifi Q~ d dic a A b 30): nivel 3M4. P128 |Ref. 5 MUIt!SDEEd 400,0 2 400,0 Hz 40,0 (30,0) Hz Falha na CPU (Watchdog) | da CPU principal do inversor W Falha no firmware do inversor
(] ini 5 izaca assificagao de condigbes mecanicas (vibragao): nive - P129 |Ref. 6 Multispeed -400,0 2 400,0 Hz 50,0 (40,0) Hz ? 2 - -
Eo eistaqo inicial da HMI apds a energléagao com sucesso (sem = Nivel de ruido audivel: < 60dB - F081 Falha de término de meméria para W Tentativa de salvar (P204 = 9) mais do que 32 pardmetros
ocorréncia de falhas, alarmes ou subtens&o). -~ » - . . P130 |Ref.7 Mult!speed -400,0 2 400,0 Hz 60,0 (50,0) Hz Término da Memdriado | salvar tabela de parametros do (com valores diferentes do padréo de fabrica) na tabela de
B Pressione a tecla @ para ir a0 nivel 1 do modo parametrizagéo - ’— d H Monitoragao N P131 | Ref. 8 Multispeed -400,0 2 400,0 Hz 66,0 (55,0) Hz Usudrio usudrio parametros do usuario
selegao de parametros. Ao pressionar qualquer outra tecla, também 14 DADOS DA ELETRONICA/GERAIS P133 | Frequéncia Minima 0,02400,0 Hz 3,0Hz F082 Falha na copia de parametros W Tentativa de copiar os parametros do médulo de memaria
comuta-se para 0 modo parametrizagao. P134 | Frequéncia Maxima 0,02400,0 Hz 66,0 (55,0) Hz Falha na Fungéo Copy (MMF) flash para o inversor com versées de software diferentes
Modo P trizacs o Tabela 7: Dados da eletrénica/gerais P135 | Corrente Maxima Saida 0,0a400A 1,5 X lnom F084 Falha relativa ao algoritmo de B Mau contato nas conexdes entre o controle principal e o
lodo Parametrizagao . P136 | Boost de Torque Man. 0,0a30,0% 5,0 % V/f Falha de Autodiagnose | identificagao automatica do hardware maédulo de poténcia
- u " 9
Nivel 1: Y Controle Metode T‘@fﬁge C(‘)n;ro\e, P137 | Boost de Torque Autom. 0,0a30,0 % 0,0 % v/t do inversor B Hardware ndo compativel com a versao de firmware
B Este € o primeiro nivel do modo parametrizacdo. O nimero do - scalar) . ~ = 3 > 5 W Defeito nos circuitos internos do inversor I~
parametro é exibido no mostrador principal. ~ n n R - VVW: controle vetorial de tensao. p138 Qompensaqao Es/correg‘ 0.0a100% 0.0% \ F091 Falha externa via DIx (opgao "sem B Fiagao nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato | O
Parametrizagao n P139 | Filtro Corrente Saida 0,000a9,999 s 0,005 s ~
m Use as teclas @) e € para encontrar o parametro desejado. U U LY nivel 1 PWM SVM (Space Vector Modulation) e : = SR Falha Externa falha externa" em P263 a P270) -
W Pressione a tecla @ para ir a0 nivel 2 do modo parametrizagéo - Frequéncia de saida | M 0 a 400 Hz, resolugao de 0,1 Hz P142 Tensai\o Sa{da Méxima 0021000 0/” WOO'OGA’ ofg, VIt F701 Sem comunicagao com HMI remota, | Verifique se a interface de comunicagao com HMI esta| 9
alteragao do contetido dos parametros Desempenho Controle V/f B Regulacéo de velocidade: 1 % da velocidade nominal (com compensagéo P143 | Tensao Saida Intermed. 002100,0 % 50,0 % ofg, V/t Falha na Comunicagdo | porém ha comando ou referéncia de configurada corretamente no parametro P312 ~
) — A ©
- A de escorregamento) P145 _|Freq. Inicio Enf. Campo 0,0a400,0 Hz 60,0 (50,0) Hz cfg, V/f com HMI Remota frequéncia para esta fonte ™ Cabo da HMI desconectado 3
Nivel 2: . A P " . o o M Faixa de variagéo de velocidade: 1:20 P146 | Freq. Saida Intermed. 0,0 2400,0 Hz 30,0 (25,0) Hz cfg, V/f 8
B O contetido do parametro é exibido no display principal. - — - P156 | Corr. Sob Vel. N 01a20x! 12x1 >
mU teclas @ ¢ © ust I Amet \ Controle vetorial B Regulagéo de velocidade: 1 % da velocidade nominal orr. Sobrecarga vel. Nom. 1132,0 X lnom 12 X nom IS
S;ZC?;:;O&S © para ajustar 0 novo valor No parametro| |« n n (VVW) B Faixa de variagao de velocidade: 1:30 P157 | Corr. Sobrecarga 50 % Vel. Nom. | 0,1 @ 2,0 X lnom 1,2 X lnom NOTA! e
- ’ Q o U U He Parametrizagdo Entradas Analdgicas ¥ 1 entrada isolada. Niveis: (0 a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA P158 | Corr. Sobrecarga 20 % Vel. Nom. | 0,1 @ 2,0 X lnom 1,2 X lrom Para mais informagdes consulte www.weg.net. kel
Pr:esswolge a teg\a f_paradconf\rmz_rfa m?dlf\ce’\_ﬁ\aﬂ(‘) (stalvar 0 novo . nivel 2 B Erro de linearidade < 0,25 % P202 |Tipo de Controle 0=V/f . 2 a4 = Sem Fungao 0 cfg %
valor). Depois de confirmada a modificagao, a retorna para o B |Impedancia: 100 kQ para entrada em tensao, 500 Q para entrada em corrente 1 = V/f Quadratico 5=Vvw £
nivel 1 do modo parametrizagao. B Fungdes programaveis P204 | Carrega/Salva Param. g a é: Sem ggrﬁéo ?0= S'éalva Lésuégo 0 cfg 3
20 mA f . = Carrega iz = Sem Fungao S
Figura 7: Modos de operacao da HMI  Tens@o maxima admitida nas entradas: 30 Voe 6 = Carrega 50 Hz 11 = Carrega Padrao o
7 = Carr. Usuario SoftPLC
8 = Sem Fungao 12 e 13 = Reservado




