Altivar 31

Inversores de freqiiéncia
Manual simplificado para motores assincronos

uma marca

S°“"§\QE’Q Telemecanique



Sumario

Recomendagdes preliminares

As etapas de colocagdo em funcionamento
Configuragédo de fabrica

Substituicdo de um ATV 28 por um ATV 31
Compatibilidade eletromagnética

Funcbes do display e das teclas

Acesso aos menus

Configuragéo do parametro bFr

Menu ajustes SEt-

WO~NOUADWN

Menu de controle do motor drC-

Menu Entradas / Saidas I-O-

Menu Supervisdo SUP-

Falhas - causas - solucdes

Em operagéo, o motor pode ser parado por eliminagéo das ordens de marcha ou da referéncia de
velocidade, sendo que o inversor permanece energizado. Se a seguranga do pessoal exigir a
interdicdo de qualquer partida acidental, este travamento eletronico sera insuficiente: Prever uma
desconexdo do circuito de poténcia.

O inversor comporta dispositivos de seguranca que pode, em caso de defeitos, comandar a
parada do inversor e, conseqlientemente, a parada do motor. Este motor pode possuir parada por
bloqueio mecénico. Finalmente, variagdes de tenséo, interrupgdes de alimentagdo em especial,
podem igualmente ser a origem das paradas.

O desaparecimento das causas da parada pode provocar uma nova partida, ocasionando danos
para certas maquinas ou instalacdes, especialmente aquelas que devem estar em conformidade
com as regulamentagdes relativas a seguranga.

E importante entdo que, neste caso, 0 usuario se previna contra estas possibilidades de nova
partida, principalmente pelo emprego de um sensor de baixa velocidade que provoque, em caso
de parada ndo programada do motor, a interrupgéo da alimentagéo do inversor.

A instalacéo e a colocacdo em operacéo deste inversor devem ser efetuadas conforme as normas
internacionais e as normas nacionais do local de utilizagdo. Esta conformidade é de responsabi-
lidade do integrador, que deve respeitar, entre outras, a especificagdo CEM para a compatibilidade
eletromagnética.

O respeito as exigéncias essenciais da diretriz CEM é condicionado principalmente a aplicacdo
das prescric6es contidas neste documento.

O Altivar 31 deve ser considerado como um componente, ndo € nem uma maquina, nem um
aparelho pronto para utilizagdo segundo as normas (diretriz maquina e diretriz compatibilidade
eletromagnética). E da responsabilidade do cliente final garantir a conformidade de sua maquina
a estas normas.

O inversor ndo deve ser utilizado como dispositivo de seguranga para maquinas que apresentam
risco material ou humano (maquinas de levantamento de cargas, por exemplo). As supervisdes de
sobrevelocidade ou de ndo controle de trajetéria devem ser assegurados nestes casos por
dispositivos distintos e independentes do inversor.

Os produtos e materiais apresentados neste documento s&o sujeitos, a qualquer momento, a
evolucdo ou a modificagdes, tanto no plano técnico, como no aspecto de utilizagcdo. Sua descricéo
ndo pode, em caso algum, revestir-se de aspecto contratual.




Recomendagdes preliminares

Este manual simplificado descreve a colocagdo em funcionamento minima, para a configuragdo de fabrica do
inversor.

Todas as funcées, parametros e falhas descritos neste documento séo relativos a configuracéo de fabrica.
Diferengas podem ocorrer se esta configuracéo for modificada por um dos menus CtL-, FUn- ou FLt-.

Antes de energizar e configurar o inversor

Verificar se a tenséo da rede é compativel com a faixa de tens&o de alimentagéo do
inversor. Harisco de danos ao inversor se néo for respeitada a tenséo da rede.

- Assegure-se que as entradas logicas estejam desenergizadas (estado 0) para evitar
partidas acidentais. Ao sair dos menus de configuragdo, uma entrada atribuida a um
comando de marcha provocaria a partida imediata do motor.

Ajuste do usuéario e extensdes de funcgdes

Se necessario, o display e os botfes permitem a modificacdo das regulagens e a extensdo das fungdes. E
possivel retornar facilmente as regulagens de fabrica através do parametro FCS do menu drC-.

Ha trés tipos de parametros:

- visualizacgao: valores mostrados pelo inversor

- ajustes: modificaveis em funcionamento e na parada

- configuragdo: modificaveis somente na parada e sem frenagem. Visualizaveis em funcionamento.

& - Assegurar-se que as mudancgas de ajustes durante o funcionamento ndo apresentem
nenhum perigo. E preferivel realiza-las com o inversor parado.

Partida

Importante: em regulagem de fabrica, na energizagdo ou num rearme manual das falhas ou ap6és um comando

de parada, o motor somente podera ser alimentado ap6s um rearme prévio dos comandos “avango”, “reverso”.
O display mostra a mensagem “nst”, mas o inversor ndo parte.

Teste com motor de poténcia inferior ou sem motor

Em regulagem de fabrica, a deteccéo de perda de fase do motor é ativa. Para verificar o inversor em ambiente
de teste ou de manutencgao, e sem necessidade de um motor equivalente ao calibre do inversor (especialmente
para os inversores de poténcia elevada), é necessario desativar a detecgdo de perda de fase do motor e
configurar a relagéo tensao/frequéncia UFt = L.

Utilizacdo em rede IT

Rede I: Neutro isolado ou impedante.

Utilizar um monitor permanente de isolamento compativel com as cargas néo lineares: tipo XM200 da marca
Merlin Gerin, por exemplo.

Os ATV 31 possuem filtros RFI integrados. Para utilizagdo em rede IT, é possivel desconectar estes filtros do
terra.




As etapas da colocacdo em funcionamento

1 - Recepc¢dao do inversor

« Assegurar-se que a referéncia do inversor inscrita na etiqueta esta conforme a nota fiscal correspondente
ao pedido.
« Abrir a embalagem e verificar se o Altivar 31 néo foi danificado durante o transporte.

2 - Verificar se atensédo darede é compativel com afaixa de alimentacao
do inversor (ver a etiqueta de identificagio do inversor)

A - Ha risco de danos ao inversor se nao for respeitada a tensao da rede.

3 - Fixar o inversor

4 - Conectar ao inversor:

« arede de alimentagdo, assegurando-se de que esteja:
- nafaixa de tensé&o do inversor
- desenergizada
* 0 motor, assegurando-se de que seu fechamento corresponda a tenséo da rede
« o comando pelas entradas légicas
« areferéncia de velocidade pelas entradas légicas ou analégicas

5 - Energizar sem comando de partida

6 - Configurar:
A frequéncia nominal (bFr) do motor, se for diferente de 50 Hz.

7 - Configurar no menu drC-:
Os parametros do motor, somente se a configuragdo de fabrica do inversor ndo for conveniente.
8 - Configurar no menu [|-O-:

Somente se a configuracéo de fabrica do inversor n&o for conveniente, o modo de comando: a 3 fios, ou 2 fios
em transicéo, ou 2 fios em nivel, ou 2 fios em nivel com prioridade para o sentido avango, ou comando local
para ATV3100eA.

A E importante assegurar-se que as fungdes programadas sejam compativeis com o esquema
de ligagéo utilizado.

9 - Configurar no menu SEt-:

- os parametros ACC (Aceleracao) e dEC (Desaceleragéo),

- os parametros LSP (Velocidade minima com referéncia zero) e HSP (Velocidade méaxima com
referéncia maxima),

- o parametro ItH (Protecdo térmica do motor).

10 - Dar partida

Conselhos praticos

« E sempre possivel retornar as regulagens de fabrica com o parametro FCS (ajustar FCS = Inl), nos menus
drC- (pagina 12) ou I-O- (pagina 13).

« A auto-regulagem, que se efetua através do parametro tUn do menu drC- (pagina 11), permite obter
performances 6timas na precisdo e no tempo de resposta.




Configuracéao de fabrica

O Altivar 31 é configurado em fabrica para as condi¢cdes de emprego mais comuns:

* Visualizag&o: inversor pronto (rdY) com motor parado e frequiiéncia do motor em marcha.
« Freqiiéncia do motor (bFr): 50 Hz.
« Aplicacdo com conjugado constante, controle vetorial de fluxo sem realimentacéo (UFt = n).
* Modo de parada normal por rampa de desaceleragéo.
* Modo de parada por falha: por inércia

* Rampas lineares (ACC, dEC): 3 segundos.
* Velocidade minima (LSP): 0 Hz.

* Velocidade maxima (HSP): 50 Hz.

« Corrente térmica do motor (ItH) = corrente nominal do motor (valor segundo o calibre do inversor).

« Corrente de frenagem por inje¢éo de CC na parada (SAdC1) = 0,7 x corrente nominal do inversor, durante 0,5 s.
« Adaptacédo automatica da rampa de desaceleragdo em caso de sobretenséo na frenagem.

« Sem religamento automatico apds uma falha.
« Freqiiéncia de chaveamento 4 kHz.

« Entradas l6gicas:

- LI1, LI2 (2 sentidos de rotagao): comando a 2 fios em transicéo,
LI1 = sentido avango, LI2 = sentido reverso, inativas nos ATV 31eeeeeeA (ndo configuradas).

- LI3, LI4: 4 velocidades pré-selecionadas
(velocidade 1 =referéncia de velocidade ou LSP, velocidade 2 = 10 Hz, velocidade 3 = 15 Hz,
velocidade 4 = 20 Hz).

- LI5-LI6: inativas (ndo configuradas).

< Entradas analdgicas:

- All: referéncia de velocidade 0-10 V, inativa nos ATV 31eeeeeeA (ndo configurada).
- AI2: referéncia somatoéria de velocidade 0+10 V.
- AI3: 4-20 mA inativa (ndo configurada).
« Relé R1: o contato abre-se em caso de falha (ou inversor desenergizado)
* Relé R2: inativo (ndo configurado).
« Saida analégica AOC: 0-20 mA, inativa (ndo configurada).

Gama ATV 3leeeeeeA

Ao sair da fabrica, os ATV 3100000eA sio fornecidos com o comando local ativado: os botdes RUN, STOP e
0 potencidémetro do inversor sdo ativos. As entradas légicas LI1 e LI2 e a entrada analégica All sdo inativas

(ndo configuradas).

Se os valores acima forem compativeis com a aplicacéo, o inversor podera ser utilizado sem modificagdo das

regulagens.

Substituicdo de um ATV 28 por um ATV 31

A tabela abaixo indica a correspondéncia dos bornes de controle entre os dois modelos de inversores.

Bornes de controle ATV 28

Funcéo em regulagem de fabrica

Bornes de controle ATV 31

Funcdo em regulagem de fabrica

R1A-R1B-R1C Relé de falha R1A-R1B-RI1C Relé de falha

R2A - R2C Referéncia de velocidade atingida | R2A - R2C N&o configurada

COM oV COM oV

Al1(0-10V) Referéncia de velocidade Al1 (0-10V) Referéncia de velocidade
+10V +10V 10V +10V

Al2 (0-10V) Referéncia somatéria de velocidade | Al2 (0 - + 10 V) Referéncia somatéria de velocidade
AIC (X - Y mA) Né&o configurada AI3 (X-Y mA) N&o configurada

AO Frequéncia do motor AOC / AOV N&o configurada

LI1-LI2 Sentido avanco / reverso LI1-LI2 Sentido avanco / reverso
LI3-LI4 Velocidades pré-selecionadas LI3-LI4 Velocidades pré-selecionadas
+24V +24V 24V +24V
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Compatibilidade eletromagnética

Principio

« Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial,
do ponto de vista das altas freqiiéncias.

« Utilizacéo de cabos blindados com blindagens ligadas & massa em 360° nas duas extremidades para os
cabos do motor 6, o cabo da resisténcia de frenagem eventual 8 e os cabos de controle e comando 7. Esta
blindagem pode ser realizada em parte do percurso, por tubos ou canaletas metélicas sob condicdo que nédo
haja descontinuidade. Em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em caixa metélica
blindada CEM.

« Separar o melhor possivel o cabo de alimentagéo (rede) do cabo do motor.

Desenho de instalagao (exemplo)

1 Placa metdlica aterrada fornecida com o inversor, para ser
I:I montada como indicado no desenho.

2 Altivar 31
3 Fios ou cabo de alimentagdo néo blindados.

(o] 4 Fios ndo blindados para a saida dos contatos do relé de

seguranga.

—12 5 Fixacgéo e aterramento das blindagens dos cabos 6,7 e 8 0

mais perto possivel do inversor:

- desencapar as blindagens,

- utilizar bragadeiras metdlicas inoxidaveis de dimensdes

apropriadas nas partes desencapadas das blindagens, para a

fixagéo na placa de montagem 1.

As blindagens devem ser suficientemente apertadas sobre a

placa para que os contatos sejam bons.

Cabo blindado para ligacdo do motor. Para os inversores de

0,18 a 1,5 kW, se a frequiéncia de chaveamento for superior a

12 kHz, utilizar cabos de baixa capacitancia lineares: 130 pF

(picoFarad) méax. por metro.

Cabo blindado para ligagédo do controle/comando. Para as

aplicacBes que necessitam de muitos condutores, utilizar

cabos de secgdo pequena (0,5 mm?).

8 Cabo blindado para ligagéo da resisténcia de frenagem
eventual.

[}

~

Nota:

« No caso de utilizagdo de um filtro de entrada adicional, este devera ser montado na parte inferior do inversor,
e diretamente conectado a rede por cabo néo blindado. A ligagdo 3 no inversor sera entéo realizada pelo
cabo de saida do filtro.

« Aligacéo equipotencial AF (alta freqliéncia) dos aterramentos entre inversor, motor e blindagens dos cabos,
nédo dispensa a ligacédo dos condutores de protecédo PE (verde-amarelo) aos bornes previstos para este fim,
em cada um dos produtos.




Funcdes do display e das teclas

+ 4 digitos de “7 segmentos”

* LED vermelho
“energizado” —_—

¢ 2 LEDs de estado CANopen

[C5] Telemecanique
Altivar 31

8.68:6.8

¢ Sai de um menu ou de um
parametro, ou limpa o valor
mostrado para voltar ao
valor anterior armazenado
na memdaria

» Passa para 0 menu ou
parametro anterior, ou
aumenta o valor mostrado

« Entra em um menu ou em
um parametro, ou salva o
parametro ou o valor
mostrado

» Passa para 0 menu ou
parametro seguinte, ou
diminui o valor mostrado

Somente para ATV 31eee000A

« Potencidmetro de referéncia,
ativo se o parametro Frl
do menu CtL permanecer
configurado como AIP

« Botdo RUN: comanda a energizagio - Botdo STOP/RESET
do motor no sentido avanco, se o ¢ Utilizado para o rearme das falhas
parametro tCC do menu I-O » Sempre pode ser utilizado comandar a parada do motor.
permanecer configurado como LOC - SetCC (menu I-O) ndo estiver configurado em LOC,

a parada seréd por inércia.

- SetCC (menu I-O) permanecer configurado em LOC,
a parada seré por rampa, mas se a frenagem por
injecdo estiver em curso, entdo sera por inércia.

2 * Pressionar @ ou @ ndo memoriza a escolha.

« Uma presséao prolongada (>2 s) @ ou @ h& um deslocamento rapido.
Salva e armazena na memoéria a escolha visualizada: @
O display pisca quando um valor é salvo na memoria.

Visualizagao normal sem falha e fora de servigo:

- 43.0: Visualizagédo do parametro selecionado no menu SUP (ajuste de fabrica: freqliéncia do
motor).
Em caso de limitagao de corrente, a display pisca.

- init: Sequéncia de inicializagdo

- rdY: Inversor pronto.

- dcb: Frenagem por inje¢do de corrente continua em curso.

- nSt: Parada por inércia.

- FSt: Parada répida.

- tUn: Auto-regulagem em curso.

O display pisca paraindicar a presenca de uma falha.
Terminal remoto opcional
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ACess0o aos menus

Energizagao
. Mostra o estado do inversor

******* I Frequéncia do motor (pré-regulagem visivel
[ I somente na primeira energizagéo)

_ @ ® @
SEE - || Regulagens |
@® @@

@ || Controle do motor |

Q>

@ | Entradas / saidas |
oo ©g

@ |

@®
®© ml — e |

0O®
@ || Falhas |
o 22 &%
| Comunicagédo |
oe g
@ | Superviséo |
e ©

Os codigos dos menus séo diferenciados dos cédigos de parametros por um traco a direita. Exemplo: menu
SEt-, parametro ACC.

Menus

Para salvar e armazenar a escolha visualizada: @

Exemplo:
Men Parametro Valor ou configuragéo

|
O

O display pisca

1 piscada quando um valor
@ (memorizagdo) <] Sal\{o_ na
memoria.

(Parametro seguinte) @




Configuracao do parametro bFr

Este parametro somente é modificavel na parada, com o inversor bloqueado (motor desligado).

Codigo | Descricdo Faixa de Regulagem

regulagem |de fabrica

b F - |Frequéncia do motor standard 50

Este parametro somente é visivel aqui na primeira energizagao.

Ele permanece sempre modificavel no menu drC-.

50 Hz: IEC

60 Hz: NEMA

Este parametro modifica as pré-regulagens dos parametros: HSP pagina 8, Ftd pagina 10, FrS
péagina 10 e tFr pagina 11.

Menu regulagens SEt-

Os parametros de regulagem sao modificaveis em funcionamento e na parada.

E preferivel realiza-las com o inversor parado.

2 Assegurar-se que as mudangas durante o funcionamento ndo apresentem nenhum perigo.

Codigo |Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica

ACLC Tempo darampa de aceleracdo e de desaceleragdo 0,1a9999s |3s

dJEL 0,1a999,9s |[3s
Definidos para acelerar e desacelerar entre 0 e a freqiiéncia nominal FrS (parametro do menu drC-).
Verificar se o valor de dEC ndo é muito baixo em relacéo a carga a ser parada.

L5F |Velocidade minima ‘OaHSP ‘0 Hz
(Frequiéncia do motor com referéncia minima).

H5F |Velocidade méaxima ‘LSP atFr ‘bFr
(Fregiéncia do motor com referéncia maxima): assegurar-se que esta regulagem convém ao
motor e as aplicagdes.

IEH Protecéo térmica do motor - corrente térmica maxima 0al5In(1) Segundo o
calibre do
inversor

Regular ItH com a corrente nominal lida na placa de identificagdo do motor.
UF - |Compensagédo RI/Boost de tensao ‘0 a 100% ‘20%

Permite otimizar o conjugado em baixissima velocidade (aumentar UFr se conjugado for insuficiente).
Verificar se o valor de UFr ndo é muito elevado para um motor a quente (risco de instabilidade).

& Se UFt (pagina 11) for modificado, UFr retorna a regulagem de fabrica (20%).

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identificagéo do

Inversor.




Codigo |Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
FLG Ganho da malha de freqliéncia 1 a 100% 20
Parametro acessivel somente se UFt (pagina 11) = n ou nLd.
O parametro FLG ajusta a rampa de velocidade em fungéo da inércia da maquina acionada.
Valor muito baixo: prolongamento do tempo de resposta.
Valor muito alto: ultrapassagem de velocidade, instabilidade.
SEA |Estabilidade da malha de freqiiéncia ‘1a100% ‘20
Parametro acessivel somente se UFt (pagina 11) = n ou nLd.
Valor muito baixo: ultrapassagem de velocidade, instabilidade.
Valor muito alto: prolongamento do tempo de resposta.
SL P |Compensagéo de escorregamento ‘O a 150% ‘ 100
Parametro acessivel somente se UFt (pagina 11) = n ou nLd.
Permite ajustar a compensacéo de escorregamento em torno do valor fixado pela velocidade
nominal do motor.
Nas placas dos motores, as indica¢8es de velocidade ndo sdo necessariamente exatas.
« Se 0 escorregamento regulado for < escorregamento real: 0 motor ndo gira na velocidade
correta no regime estabelecido.
« Se o escorregamento regulado for > escorregamento real: o0 motor é sobrecompensado e a
velocidade é instavel.
EdL | |Tempo deinjegdo de corrente continua automatica na parada|0,1a 30 s 0,5s
5dLC | |Intensidade da corrente de injegdo automatica na parada 0al2In(1) 0,7 In (1)
A Assegurar-se que 0 motor suporta esta corrente sem sobreaquecimento.
EdL & |2°tempo deinjecdo de corrente continua autométicanaparada|0a 30 s O0s
5 4L 2 |2%intensidade da corrente de injegdo automaética na parada |0a1,2In (1) 0,51n (1)
1P F Freqliéncia oculta 0 a 500 0 Hz
Impede um funcionamento prolongado em uma faixa de freqiiéncia de + 1 Hz em torno de JPF.
Esta fungdo permite eliminar uma velocidade critica que causaria uma ressonancia. O ajuste em
0 desativa a funcéo.
JF 2 |2afreqliéncia oculta 0 a 500 ‘0 Hz
Impede um funcionamento prolongado em uma faixa de frequiéncia de + 1 Hz em torno de JF2.
Esta func&o permite eliminar uma velocidade critica que causaria uma ressonancia. O ajuste em
0 desativa a funcéo.
SFZ 22 velocidade pré-selecionada 0,0a500,0Hz |10 Hz
S5F3 32 velocidade pré-selecionada 0,0a500,0Hz |15 Hz
5F4Y 42 velocidade pré-selecionada 0,0 a500,0 Hz |20 Hz
CL Limitacao de corrente 0,25a1,5In(1)|1,5In (1)

Permite limitar o conjugado e o aguecimento do motor.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catalogo e na etiqueta de identificagdo do

Inversor.




Cdédigo |Descrigéo Faixa de Regulagem

regulagem de fabrica
ELS Tempo de funcionamento em velocidade minima 0a9999s 0 (sem
limitagéo de
tempo)

Apés um funcionamento em LSP durante um tempo definido, a parada do motor é provocada
automaticamente. O motor dard uma nova partida se a referéncia de frequiéncia for superior a
LSP e comando de marcha presente. Atencéo, o valor O corresponde a um tempo ilimitado.

FEd Nao utilizado
EEd Nao utilizado
CEd Na&o utilizado
545 Né&o utilizado
S5Fr Freqiiéncia de chaveamento 2,0 216 kHz 4 kHz

Este parametro é também acessivel no menu drC-.

Menu de controle do motor drC-

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha, exceto tUn, que pode
ser efetuado a cada energizagdo do motor.
A otimizag&o das performances de acionamento € obtida:

- ao inserir os valores lidos na placa de identificagdo do motor no menu acionamento,

- ao ativar uma auto-regulagem (em motor assincrono standard).

Codigo |Descricdo Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
bFr Freqliéncia standard do motor 50
50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA

Este parametro modifica as pré-regulagens dos parametros: HSP pagina 8, Ftd pagina 10, FrS
pagina 10 e tFr pagina 11.

Uns Tensdo nominal do motor lida na placa de identificacéo Segundo o Segundo o
calibre calibre

Fr& Freqiiéncia nominal do motor lida na placa de identificacdo |10 a 500 Hz 50 Hz
A regulagem de fabrica é 50 Hz, ou 60 Hz se bFr estiver ajustada em 60 Hz.
Al r Corrente nominal do motor lida na placa de identificagédo 0,25a1,5In(1)| Segundo o

calibre
~n5F |Velocidade nominal do motor lida na placa de identificagdo |0 a 32760 rpm |Segundo o
calibre
0 a 9999 rpm depois 10,00 a 32,76 krpm
cos Cos Phi motor lido na placa de identificacao 05al Segundo o
calibre
5L Deixar nO. nO

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no catélogo e na etiqueta de identificagéo do
inversor.
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Codigo |Descricdo Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica
EUn Auto-regulagem do motor nO
E essencial que todos os parametros de motores (UnS, FrS, nCr, nSP, COS) sejam corretamente
configurados antes de efetuar a auto-regulagem.
~ [: Auto-regulagem néo efetuada.
4 E 5: A auto-regulagem é efetuada o mais rapido possivel, depois o parametro passa
automaticamente a dOnE ou nO em caso de falha (visualizacéo da falha tnF).
d [0~ E: Utilizagdo dos valores dados pela ultima auto-regulagem.
r U ~: A auto-regulagem é feita a cada comando de marcha.
F [0 ~: A auto-regulagem é feita a cada energizacéo.
L | laL [IE:Aauto-regulagem ocorre na transi¢éo 0= 1 de uma entrada l6gica atribuida para
esta funcao.
Atencéo:
A auto-regulagem é efetuada somente se nenhum comando estiver ativo. A auto-regulagem pode
durar de 1 a 2 segundos. N&o interrompé-la e aguarde a visualiza¢é@o de “dOnE” ou “nO”.
A Durante a auto-regulagem o motor opera em corrente nominal.
EUS Estado da auto-regulagem (para informacéo, ndo configurével)‘ tAb
E H b: O valor de fabrica de resisténcia do estator é utilizado para comandar o motor.
F E n d: A auto-regulagem foi solicitada, mas ainda néo foi efetuada.
F - O05: Auto-regulagem em curso.
F A IL:A auto-regulagem falhou.
o [0~ E: Aresisténcia do estator medida pela funcéo auto-regulagem é utilizada para controlar o motor.
UFE Escolha do tipo de relagéo tenséo / freqiiéncia n
L : Conjugado constante para motores em paralelo ou motores especiais
F': Conjugado variavel: bombas e ventiladores
~: Controle vetorial de fluxo sem realimentagéo para aplicagdes com conjugado constante
n L d: Economia de energia, para aplicagées com conjugado variavel sem necessidade de
dinamica importante (comportamento proximo da relagéo P sem carga e da relagéo n com carga).
Ard Freqliéncia de chaveamento aleatéria YES
4 E 5: Frequéncia com modulacéo aleatéria
n O: Frequéncia fixa
A modulacéo da frequéncia aleatéria evita fendmenos de ressonancia eventuais que poderiam
ser produzidos com uma freqiiéncia fixa.
SFr Freqiiéncia de chaveamento (1) 2,0a16 kHz 4 kHz
A freqiiéncia é regulavel para reduzir o ruido gerado pelo motor.
Se afreqguiéncia for ajustada num valor acima de 4 kHz, no caso de sobreaguecimento, o inversor
reduzird automaticamente a freqiiéncia de chaveamento, e a restabelecera assim que a
temperatura voltar ao normal.
EFr- |Freqiéncia méaxima de saida ‘ 10 a 500 Hz ‘ 60 Hz
A regulagem de fabrica é 60 Hz, ou 72 Hz se bFr estiver ajustada em 60 Hz
S5L |Supressao do filtro da malha de velocidade ‘ ‘ no

~ [: O filtro da malha de velocidade permanece ativo (evita que a referéncia seja excedida).
4 E 5: O filtro da malha de velocidade é suprimido (para aplicacdes com posicionamento, isto
reduz o tempo de resposta e a referéncia pode ser excedida).

(1) Parametro também acessivel no menu regulagem SEt-.
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Codigo |Descricao Faixa de Regulagem
regulagem de fabrica

5CS Memorizacao da configuragéo (1) nO
n [0: Fungéo inativa
5 k£~ |:Memoriza a configurac@o em curso (exceto o resultado da auto-regulagem) na memoria
EEPROM. SCS passa automaticamente a nO assim que a memorizagéo tenha sido efetuada.
Esta funcéo permite conservar uma configuragéo como reserva além da configuragdo em curso.
Nos inversores saidos de fabrica, a configuragéo em curso e a configuragdo em memoria séo
inicializadas na configuracéo de fabrica.

FLS

Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo (1) ‘ nO

~ 0: Fung&o inativa
~ E L I: A configuracdo em curso torna-se idéntica a configuragdo memorizada anteriormente
por SCS = Strl. rECI é somente visivel se foi feito um backup. FCS retorna automaticamente a
nO assim que esta acao tenha sido realizada.

I'm I: A configuragdo em curso torna-se idéntica a configuragdo de fabrica. FCS retorna
automaticamente a nO assim que esta acéo tenha sido realizada.

Para serem considerados rECl e Inl, deve-se fazer uma presséo prolongada (2 s) da
& tecla ENT.

(1) SCS e FCS séo acessiveis através de diversos menus de configuragdo, mas sdo relativos ao conjunto de
todos os menus e parametros.

Menu Entradas / Saidas |-O-

Os parametros somente sdo modificaveis na parada, sem comando de marcha.

Cdédigo |Descrigéo Regulagem
de fabrica
ELCLC Comando a 2 fios / a 3 fios (Tipo de controle) 2C
ATV3leeeA: LOC

Configuracéo do comando:

2 [ =comando a 2 fios

3L =comando a 3 fios

L 0L =comando local (RUN / STOP / RESET do inversor) somente para ATV31e0eA.

Comando a 2 fios: E o estado aberto ou fechado da entrada que comanda a partida ou a parada.
Comando a 3 fios (Comando por pulsos): um pulso “avanco” ou “reverso” é suficiente para
comandar a partida, um pulso “stop” € suficiente para comandar a parada.

No ATV31eeeA, a reconfiguracdo de tCC = 2C reatribui as entradas LI1 (sentido avanco) e LI2
(sentido reverso). Isto torna o botdo RUN do inversor inativo, mas a referéncia de velocidade ainda
é fornecida pelo potencidmetro. O potenciémetro pode ser desativado e a referéncia de velocidade
atribuida para a entrada analdgica All, configurando o parametro Frl = All no menu CtL-.

Para mudar a configuragdo de tCC, deve-se fazer uma pressao prolongada (2 s) da
tecla “ENT”, o que provoca o retorno as regulagens de fabrica das funcdes: 1S, tCt e de
todas as fungGes que afetam as entradas légicas.
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Codigo |Descricdo Regulagem
de fabrica

ELE Tipo de comando a 2 fios (parametro acessivel somente se tCC = 2C) trn

L EL:O estado 0 ou 1 é considerado para a partida ou a parada.

E ~ »: Uma mudanga do estado (transigao ou subida do sinal) é necesséria para ativar a marcha,
0 que evita uma partida intempestiva apds uma interrupgdo da alimentacéo.

F F 0: O estado 0 ou 1 é considerado para a partida ou a parada, mas a entrada de sentido
“avango” é sempre prioritaria sobre a entrada de sentido “reverso”.

rr5 Sentido reverso por entrada légica se tCC = 2C: LI2
se tCC = 3C: LI3
se tCC = LOC: nO

Se 1S = nO, o sentido reverso permanece ativo, por tensdo negativa em Al2 por exemplo.
n [0: Nao configurada

L I Z: Entrada l6gica LI2, acessivel se tCC = 2C

L | 3: Entrada l6gica LI3,

L 14: Entrada légica LI4

L 15: Entrada l6gica LI5S

L |5 Entrada l6gica LI6.

Idéntico ao menu drC, pagina 12

T
~m
[ Rt}

Menu Supervisao SUP-

Os parametros sdo acessiveis em funcionamento e na parada.

Certas fungdes possuem numerosos parametros. Para facilitar a programacéo e evitar uma tediosa série de
parametros, estas fun¢des foram agrupadas em submenus.
Os submenus séo identificados por um traco a direita de seu cédigo, como nos menus: por exemplo, LIF-.

Quando o inversor esta em funcionamento, o valor mostrado corresponde ao valor de um dos parametros de
supervisdo. De fabrica, o valor mostrado é a frequéncia de saida aplicada ao motor (parametro rFr).

Durante a visualizagéo do valor do novo parametro de supervisdo desejado, € necessario pressionar uma segunda
vez a tecla “ENT” de forma prolongada para validar a mudanca de parametro de superviséo e memoriza-lo. Passa
entdo a ser o valor deste parametro que serd visualizado em marcha (mesmo apés uma desenergizacao).

Se a nova escolha néo for confirmada pressionando duas vezes “ENT", este retornard ao parametro anterior
apos a desenergizagao.

Codigo |Descricdo Faixa de variagédo
LFr Referénciade freqiiéncia parao comando pelo terminal integrado ou |0 a 500 Hz
pelo terminal remoto
P Referéncia interna Pl 0 a 100%

Estes parametros somente aparecem se a fungao foi validada.
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Codigo |Descricdo Faixa de variacédo
FrH Referéncia de freqliéncia antes da rampa (em valor absoluto) 0a 500 Hz
rFr Freqiiéncia de saida aplicada ao motor - 500 Hz a + 500 Hz
SFd Freqiiéncia de saida em unidade do cliente
LLr Corrente no motor
OFr Poténcia do motor
100% = Poténcia nominal do motor

UL nm Tens&o da rede (através do barramento CC)

EHF Estado térmico do motor
100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel “OLF” (sobrecarga do motor)

EHA Estado térmico do inversor
100% = Estado térmico nominal
118% = Nivel “OHF” (sobrecarga do motor)

L FE |Ultimafalha
Ver Falhas - causas - solugGes, pagina 15

Ok r Conjugado do motor
100% = conjugado nominal do motor

rEH Tempo de funcionamento 0 a 65530 horas
Tempo acumulado de energizagéo do motor:
de 0 a 9999 (horas), depois 10,00 a 65,53 (quilohoras).
Pode ser rearmado pelo parametro rPr do menu FLt-.

L 04 |Codigo de bloqueio do terminal

EUS Estado da auto-regulagem
E AL O valor de fabrica de resisténcia do estator é utilizado para comandar o motor.
F E ~ d: A auto-regulagem foi solicitada, mas ainda néo foi efetuada.
F r~ 00: Auto-regulagem em curso.
F A IL:A auto-regulagem falhou.
d [0~ E: Aresisténcia do estator medida pela fungdo auto-regulagem € utilizada para gestéo do
acionamento.

UdF |Visualizagdo da versdo do software do ATV31
Ex.: 1102 = V1.1 |IEQ2.

L IA - |Fungdes das entradas l6gicas
A IA - |Funcgdes das entradas analdgicas
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Falhas - causas - solucdes

Assisténcia na manutencéo, visualizagcéo da falha

Em caso de anomalia na colocagdo em servico ou durante a operagdo, assegurar-se primeiramente que as
recomendacdes relativas ao ambiente, & montagem e as conexdes foram respeitadas.

A primeira falha detectada € memorizada e aparece piscando na tela: o inversor é bloqueado, e o contato do
relé de falha (R1A - R1C ou R2A - R2C) abre-se.

O inversor néo parte, sem visualizagdo de falha

« Se nado houver nenhuma visualizacéo, verificar se o inversor esta alimentado.
« Outros casos: consultar o manual completo.

Falhas visualizadas

A causa da falha deve ser eliminada antes do rearme por desenergizacéo do inversor até que o display apague
a visualizacéo, depois reenergizagéo do inversor.

falha da EEPROM

Falha Causa provavel Solugédo

COF « interrupgdo da comunicagéo na « Verificar a rede de comunicacéo.

falha CANopen rede CANopen « Consultar a documentagéo especifica.

CrF « falha de comando do relé de carga |+ Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.
circuito de carga de ou resisténcia de carga danificada

capacitores

EEF  falha da memoéria interna « Verificar o ambiente (compatibilidade

eletromagnética).
« Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.

In F
falha interna

« falhainterna

« Verificar o ambiente (compatibilidade
eletromagnética).
« Entrar em contato com a Assisténcia Técnica.

na desaceleragao

LFF « perda da referéncia 4-20 mA na « Verificar a ligagdo na entrada Al3.

perda 4-20 mA entrada Al3

Ok F « frenagem muito brusca « Aumentar o tempo de desaceleragéo.
sobretensdo « carga tracionante « Acrescentar uma resisténcia de frenagem, se

necessario.
* Ver afungéo brA.

ocF « parametros dos menus SEt- e drC- |« Verificar os parametros de SEt- e drC-.
sobrecorrente nédo corretos « Verificar o dimensionamento do motor/

« inércia ou carga muito elevada inversor/carga.

« bloqueio mecanico, « Verificar o estado da mecanica.
OHF « temperatura muito elevada do « Verificar a carga do motor, a ventilagéo do
sobrecarga do inversor inversor e as condi¢Ges ambientais. Aguardar
inversor o resfriamento para dar nova partida.
OoLF « desligamento por corrente do motor |+ Verificar a regulagem ItH (pagina 8) da
sobrecarga do muito elevada protecdo térmica do motor, controlar a carga
motor do motor. Aguardar o resfriamento para dar

nova partida.
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Falha

Causa provavel

Solucéao

OoFF « falta de uma fase na saida do « Verificar as conexdes do inversor ao motor
falta de fase inversor * No caso de utilizagéo de um contator a jusante,
do motor « contator a jusante aberto configurar OPL a OAC (menu FLt-).
* motor ndo conectado ou poténcia |+ Teste em motor de poténcia inferior ou sem
muito baixa motor, configurar OPL a nO (menu FLt-).
« instabilidades instantaneas da « Verificar e otimizar os parametros UFr (pagina
corrente do motor 8), UnS e nCr (pagina 10) e realizar uma auto-
regulagem por tUn (pagina 11).
osF « tensédo da rede muito elevada « Verificar a tensdo da rede.
sobretens&@o « distlrbios na rede
FHF « falta de uma fase « Verificar as ligacGes e os fusiveis.
falta de fase « utilizagdo de um ATV31 trifasicoem |« Utilizar uma rede trifasica.
darede rede monofasica « Eliminar a falha por IPL = nO
« carga desbalanceada
Esta prote¢do age somente em carga.
5CF ¢ curto-circuito ou aterramento na « Verificar os cabos de ligagdo do inversor ao

curto-circuito do
motor

saida do inversor

« corrente de fuga elevada a terra na
saida do inversor, no caso de
diversos motores em paralelo.

motor, e a isolagédo do motor.

Reduzir a frequéncia de chaveamento.
Acrescentar indutancias em série com o
motor.

5LF « interrupgdo da comunicagéo na » Verificar a barramento de comunicagao.
falha do Modbus rede Modbus e Consultar a documentagéo especifica.
50F « instabilidade  Verificar os parametros do motor, ganho e

sobrevelocidade

¢ carga tracionante muito elevada

estabilidade.

Acrescentar uma resisténcia de frenagem.
Verificar dimensionamento motor / inversor /
carga.

EnrnF
erro da
auto-regulagem

* motor especial ou motor de
poténcia ndo adaptada ao inversor
* motor ndo conectado ao inversor

Utilizar a relacdo L ou P (UFt pagina 11).
Verificar a presenca do motor na auto-regulagem.
No caso de utilizag&o de um contator a
jusante, fecha-lo durante a auto-regulagem.

Falhas rearmadas automaticamente ap0s a eliminacdo da causa

Falha

Causa provavel

Solugéo

CFF

falha de configuracéo

« aconfiguragdo em curso € incoerente. |

Fazer um retorno as regulagens de
fabrica ou chamada da configuragdo
em backup, se estiver vlida. Ver
pardmetro FCS do menu drC- pag. 12.

CF I

falha de configuracéo
por ligacao serial

é incoerente)

« configuracéo invalida (a configuragdo |e
carregada no inversor por ligacéo serial

Verificar a configuragdo anteriormente
carregada.
» Carregar uma configuracao coerente.

USF
subtenséo

* tensédo da rede muito baixa
« queda de tensdo passageira
« resisténcia de carga deteriorada

» Verificar a tenséo e o parametro
tenséo.

» Entrar em contato com a Assisténcia
Técnica.
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