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Leistungs-und Steuerklemmen
max. Querschnitt| max. Moment
mm? | AWG | mN | in.lbf

15 16 0,5 4,4

195 mm

220/240V
50/60 Hz

Einphasig

 —
‘ 130 mm ‘ \4xM4

Il Square D
Il Telemecanique

Schneider

g Electric

Inbetriebnahme

Verwendung der Tasten

o¥e

Beispiel:

E %@ %—@1

Parameter in Niveau 1: Standardanwendungen

“«—>

Funktion Einheit Werks-
einstellung
r d 4 =Im Stillstand: Umrichter betriebsbereit
@i B Y 5 5 = In Betrieb: geschitzte Motordrehzahl Hz
d [ b = Gleichstrombremsung
Motorfrequenz: 50 Hz / 60 Hz Hz 50
(oder 5 F E bei Veranderung von F ~ 5)
Zeit der Hochlauframpe s 3
Zeit der Auslauframpe s 3
Kleine Frequenz Hz 0
GroRRe Frequenz Hz 50
2. Vorwahlfrequenz Hz 5
3. Vorwahlfrequenz Hz 25
Strom fiir den thermischen Schutz (= vom Typenschild des A In Umrichter
Motors i om). Wenn
I £ H auf Maximum: Anzeige n £ H (Schutz aufgehoben)
Zugang zu den Parametern von Niveau 2 (n o/ 9 E 5) nao
LZHA =4HES X
<+ zu Niveau 2

E Anzeige B Konfiguration nur im B Einstellung im Stillstand und
Stillstand veranderbar im Betrieb veranderbar

Ablauf der Inbetriebnahme bei "Werkseinstellung”

@/ 1 - Frequenzumrichter montieren

3
!
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2 - Anschlielen gemaf nachfolgendem Schaltplan und
Anweisungen auf der Riickseite:
- das einphasige Versorgungsnetz (+ - L1 - L2).
« den Motor (U - V - W - 1). Dabei ist zu Gberpriifen, daB er fur
Betrieb an 200/240 V geschaltet ist.
3 - Unter Spannung setzen, jedoch keinen Fahrbefehl erteilen.
4 - Die Nennfrequenz des Motors & F ~ konfigurieren, wenn sie
von 50 Hz abweicht.
5 - Folgende Einstellungen vornehmen, wenn die Werkseinstellung
nicht geeignet ist:
« kleine Frequenz L 5 F und groRe Frequenz H 5 F.
* Hochlaufzeit A L £ und Auslaufzeit o £ L.
« eventuell die Frequenzen 5 F 2 und 5 F 3 bei Steuerung mit
4 Vorwahlfrequenzen.
« den Strom flir den thermischen Schutz des Motors /£t H

(") 6-Motor anlaufen lassen: Anzeige der Frequenz in Hertz (Hz),

Sc

z. B. bei einem Motor 3000 min* /50 Hz : 20 Hz = 1200 min™.

[ 2q]

haltplan fur "Werkseinstellung”
200/240 V - 50/60 Hz

J’,,,,, Y _

Achtung, in Werkseinstellung
ist nur die Drehrichtung FW
freigegeben.
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Sollwertpotentiometer

(1) Kontakt des Stérmelderelais fur Signalisierung des Umrichterzustands (offen
bei Storung oder spannungslosem Geréat)
- LI3/LI4 : 4 Vorwahlfrequenzen:

1=LSP + Sollwert an All (LI3 =0, LI4 =0)
3=SP3(LI3=0,LI4=1)

2=SP2(LI3=1, L4 =0)
4=HSP(LI3=1,L14=1)

Anschliisse

Zur EMV-gerechten Montage nach EN55022 Klasse B, abgestrahlte
Stéraussendung:

» Die Kunsststoffverschraubung (U,V,W,1) ist durch eine metalllische (EMV-)

» Ein Motorkabel (U,V,W,L) mit Abschirmung verwenden; das Kabelende zum

Kabeldurchfiihrung zu ersetzen (gehort nicht zum Lieferumfang).

AnschluB3 vorbereiten.

+ Uberwurfhiilse von Kabeldurchfiihrung abschrauben.

* Das abgeschirmte Kabel in Kabeldurchfuhrung montieren und dabei auf

+ Abschirmung aufkrempeln und zwischen dem Einsatz und der Uberwurfhiilse

vollsténdigen 360°-Kontakt achten.

festschrauben.
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Morsetti di potenza e controllo
Sezione max | Coppia max
mm? | AWG | mN | in.lbf

@)

S
O

15 16 0,5 4,4
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195 mm

220/240V
50/60 Hz

Monofase

mmm  Schneider
g Electric

Messa in servizio

Utilizzo dei tasti @ s @ e

Esempio:

Fasi di messa in servizio per "regolazione di base"

atergo:

200/240 V.

[ == 3@@

diversa da 50

O
=

1 - Fissare il variatore
2 - Collegare seguendo lo schema sotto riportato e le istruzioni

Hz.

« la rete monofase (+ - L1 - L2);
« il motore (U - V - W - L) assicurandosi che sia accoppiato a

3 - Mettere sotto tensione senza dare un ordine di marcia.
4 - Configurare la frequenza nominale & F ~ del motore se &

5 - Regolare, se la regolazione di base non € adeguata:
« le velocita minima L 5 F e massima H 5 F;

« le rampe d'accelerazione A L L e decelerazione JE [;
« eventualmente le velocita 5 F & e 5 F 3 nel caso di comando a

4 velocita;

« la corrente di protezione termica del motore ItH.

ﬂ 6 - Avviare: la velocita viene visualizzata in Hertz (Hz). Per esempio,

per un motore 3000 g/min/50 Hz : 20 Hz = 1200 g/min.

Schema per "regolazione di base"

200/240 V - 50/60 Hz
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Parametri di livello 1: utilizzi standard

Funzione Unita | Regolazione
di base

r o 4 = Allarresto : variatore pronto

4 5 5 =Infunzionamento : frequenza di rotazione motore Hz

d [ b =1In frenatura mediante iniezione di corrente continua

Frequenza motore : 50 Hz/60 Hz Hz 50

(0 5 F E modificando F ~ 5)

Tempo della rampa di accelerazione s 3

Tempo della rampa di decelerazione s 3

Piccola velocita Hz 0

Grande velocita Hz 50
Seconda velocita preselezionata Hz 5

Terza velocita preselezionata Hz 25
Corrente di protezione termica (= corrente nominale motore) A In variatore

se | E H al massimo : visualizzazione di n £ H (protezione inibita)

Accesso ai parametri dilivello 2 (n a/4 E 5) no

LZAR

LZA =4HE5

¥

» <

Verso il livello 2
e configurabile all'arresto

B Visualizzazione B Configurazione i B i
solo all'arresto e durante il funzionamento

u v w +5 All COQM
e s St e SEEEE =20~ ————-O"
Potenziometro di riferimento
V1] wi
U1
!
3~

Attenzione: nella regolazione
di base e configurato solo il
senso di marcia FW.

(1) Contatto del relé di sicurezza, per segnalare a distanza lo stato del variatore

(aperto in caso di difetto o di messa fuori tensione)

- LI3/LI4 : 4 velocita preselezionate :

1 =riferimento su All + LSP (LI3 =0, LI4 = 0)

3=SP3(LI3=0,Ll4=1)

Collegamenti

mﬂHH

ISIRIRIRIRIRTTE

2=SP2(LI3=1,L14=0)
4=HSP (LI3=1,LI4=1)

Per montaggio EMC, emissioni irradiate, secondo EN 55022 classe B:

« Sostituire il pressacavo di plastica (U,V,W,Z) con un pressacavo metallico di

diametro 11 non fornito

* Utilizzare un cavo schermato e prepararlo scoprendo le estremita che verranno

utilizzate per collegarlo

« Svitare il coperchio del pressacavi

» Montare il cavo schermato nel pressacavi rispettando il contatto a 360°

* Riposizionare la schermatura e serrarla tra I'anello ed il corpo del
pressacavi riavvitando il coperchio di quest'ultimo

; Schermetura

Anello conico
Guarnizione
in gomma

|

Coperchio
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Bornes-poténcia-controlo
Seccéo maxima|Binario maximo
mm? | AWG | mN | in.lbf
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15 16 0,5 4,4
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195 mm

220/240V
50/60 Hz

Monofasico

R —
‘ 130 mm \4xM4

Il Merlin Gerin

Il Square D
Il Telemecanique

Schneider

& Electric

Colocacédo em funcionamento

Utilizacao das teclas @ @ e

Parametros de nivel 1: utilizagdes padréo

«—

Fungao Unidad | Regulagao de
fabrica

~ d Y = Parado : variador pronto

®¢ E H 5.5 = Em funcionamento : frequéncia de rotagéo calculada| Hz

d [ b = Em travagem através da injecc&o de corrente continua

Frequéncia motor : 50 Hz/60 Hz Hz 50
(ou 5 F E através da modificagdo de F r 5)
Tempo da rampa de aceleragéo s 3
Tempo da rampa de desaceleragao s 3
Pequena velocidade Hz 0
Grande velocidade Hz 50
23 velocidade pré-seleccionada Hz 5
32 velocidade pré-seleccionada Hz 25
Corrente de protec¢ao térmica (= nominal da placa do motor)| A In variador
se | £ H no maximo: exibicdo m £ H (proteccéo inibida)
HL a HH Acesso aos para osdonivel 2 (nal/YE 5) no
LZA
=no | LA =4HES em direccdo
<+ <+ ao nivel 2

B Visualizagdo B Configuracéo alteravel apenas@ Regulac&o alteravel quando
quando parado parado e em funcionamento

Etapas de implementacéo, para “regulacao de fabrica”

1 - Fixar o variador

2 - Fazer as ligagGes de acordo com o esquema abaixo e as
instrugdes que encontra no verso:
« rede monofasica (+ - L1 - L2).
« motor (U - V - W - L) certificando-se de que ¢ ligado a
200/240 V.

3 - Colocar sob tenséo sem dar ordem de marcha.

4 - Configurar a frequéncia nominal & F - do motor, caso esta
ndo seja 50 Hz.

5 - Regular caso a regulagdo de fabrica ndo sirva:
« as velocidades minima L 5 F e maxima H5 F.
« as rampas de aceleragdo AL [ e de desaceleragdo o E L.
« eventualmente as velocidades 5 F 2 e 5 F 3 no caso de um
comando de 4 velocidades.
« a corrente de proteccdo térmica do motor /£ H

0 6 - Colocar em funcionamento : a velocidade € visualizada em

Hertz (Hz). Por exemplo para um motor de 3000 rpm / 50 Hz: 20

Hz = 1200 rpm.
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Esquema para “regulagéo de fabrica”
200/240 V - 50/60 Hz
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é é Comando para o sentido de funcionamento

F$

——Q--Q—-—--0-- —1—1—— ——O-—-0
L 1 L2 <] of Ul L2 +15 L3 Li4|
- 2| &

|
|
1
VoW +5 ALCOM A0 |

Atencéo, para a regulacéo de
fabrica apenas é valido o
sentido de funcionamento FW.

[m——————m

9]
B -0
potenciometro de referéncia
V1] wi
U1
!
3~

(1) Contacto do relé de seguranca para assinalar, a distancia, o estado do
variador (aberto em caso de defeito ou se estiver sem tenséo de alimentacéo)
- LI3/LI4 : 4 velocidades previamente seleccionadas:
1=LSP + referéncia em Al1 (LI3 =0, LI4 = 0)
3=SP3(LI3=0,LI4=1)

2=SP2(LI3=1, Ll4 = 0)
4=HSP(LI3=1,LI4=1)

Ligacdes

Para montagem CEM,emiss@es radiadas EN 55022 classe B:

« Substituir o bucin isolante ( U,V,W,Z ) por um bucin metalico de diametro 11
( n&o fornecido )

« Utilizar cabo blindado para ligagdo ao motor ( U,V,W,L ) ,preparar o cabo
desnudando as extremidades,tendo em conta a ligacédo a efectuar

« Desapertar a cabeca do bucin
« Colocar o cabo no bucin assegurando um contacto a 360°

« Arregacar a blindagem apertando-a entre o anel e o corpo do bucin ,termine
reapertando a cabecga

; Blindagem
Anel conico ‘ s Blindagem

Junta de
'
HH-

@)
&

borracha




Colocacdo em funcionamento
Parametros de nivel 2: ambitos de funcionalidade

um desengate do motor se o binario exigido for muito significativo).

Méaquinas com um bindrio resistente muito elevado ou grande inércia: reduzir progressivamente a recuperacéo na zona de 33 a 0%.
Maquinas de rotagéo rapida, binario resistente fraco e baixa inércia: aumentar progressivamente a recuperagdo na zona de 33 a 99%.
Um excesso de recuperagao pode provocar um funcionamento instavel.

Fungéo Unid. |Regulacéo de fabrica
®¢ Visualizag&do da frequéncia de referéncia Hz FrH

Visualizagéo da corrente do motor A
Visualizagdo da tens&o da rede \Y
Visualizagdo da temperatura do variador (nominal = 100%, actuagédo a 118%) %
Visualizagao da temperatura do motor (nominal = 100%, actuacéo a 118%) %
N&o memorizada ao desligar
Tens&o nominal do motor (placa do motor) \% 230

) Frequéncia maxima de saida (deve ser modificada caso néo corresponda a 50 ou 50Hz, méaximo de 120 Hz) Hz =hbFr

S

S Tens&o minima do motor a baixa frequéncia % 20

S

o

‘§ Compensagdo RI (ajusta a resisténcia do estador do motor definida por Ith) % 20

[

E Ganho do anel de frequéncia. Se FLG > 99, visualizagéo «nFL» (ciclo de frequéncia suprimido. A supressédo desta fungéo pode levar a % 33

[}

Compensacéo do escorregamento

Hz depende do calibre

v S5LP
N|\l/el ] Configuracgéo das entradas légicas: 1cY
x L e L I=2L 4 (comando de 2 fios, 2 sentidos de marcha e 4 velocidades): » L /= 3 [ & (comando de 3 fios, 2 sentidos de marcha e 2 velocidades):

- - LI1 = para a frente - LI1 = paragem

] -LI2=paratras - LI2 = RUN para a frente - LI3 = RUN para tras

2 - LI3/LI4 = 4 velocidades (1) . - LI4 = 2 velocidades (LI4 a 0: L 5 P + referéncia All,

o e L /=3[ 4 (comando de 3 fios, 1 sentido de marcha e 4 velocidades): Lli4al: H5F)

@ - LI1 = paragem e L I= IL 4 (comando de 2 fios, 1 sentido de marcha e 4 velocidades):

2 - LI2 = RUN para a frente - LI1 = para a frente - LI2 = ndo afectado

S - LI3/LI4 = 4 velocidades (1) - LI3/LI4 = 4 velocidades (1)

% AL Configuracgéo da entrada All: su

£ <A Ik =5U:0-5V (fonte interna) «A IE=0A:0-20mA | ligar uma resisténcia (500 Q - 0,25 W)

o «A L= /0U:0-10V (fonte externa) <A Ik =4HA:4-20mA | entre os bornes All e COM
Rearranque automatico apés defeito (n o/4 £ 5/U 5 F). Fungéo reservada aos ventiladores, bombas e transportadores. no
Se Ak~ = LU 5F rearranque automatico ocorre apenas para o defeito L/ F 5
Retorno a regulagéo de fabrica (n a/4E 5) no
Corrente de travagem por injeccdo automatica durante a paragem A 0,7 In variador
Tempo de travagem por injecgdo automatica durante a paragem s 0,5
se £ dJ L[ =0:sem travagem
se £ d [ =21:visualizagdo [ » £ (travagem permanente durante a paragem)
Bloqueio dos parametros (~ o/ 4 E 5) no

se Y E 5 :os parametros sdo visiveis mas ndo podem ser modificados excepto L ZA e L OL

(1) 4 velocidades por LI3/LI4: F +referénciaAllse LI3=0eLI4=0 PZsell3=1ell4=0

L5 e 5
e 5F3sell3=0ell4=1 *HS5FPsell3=1ell4=1

E Visualizagdo @Conﬁgura@éo alteravel apenas quando parado @ Regulacéo alteravel quando parado e em funcionamento

Caracteristicas das entradas/saidas

Diagndéstico

R1A/R1C : contactos do relé.

- Poder de comutagdo minimo: 10 mA para -— 24 V.

- Poder de comutagdo maximo com carga indutiva (cos (I) 0,3 ou L/R =10 ms):
2 Apara~ 250V ou-—=30V.

+5 : Fonte de alimentagéo de 5V, 10 mA maximo para um potenciémetro de
referéncia de 2,2 kQ.

All : Entrada analdgica de 0 + 5 V impedancia de 50 kQ (reconfiguravel em 0 +
10 V ou, com uma resisténcia de 500 Q em paralelo 0/20 mA ou 4/20 mA).

A0 : Saida analégica com colector aberto do tipo PWM a 1,2 kHz, débito maximo
de 10 mA, impedancia de saida de 1kQ.

COM : Comum de 0 V para entradas/saidas.

LI1, LI2, LI3, LI4 : Entradas lI6gicas, impedancias de 5 kQ, alimentacéo interna
de 15V (entre 11V e 15 V) ou externa de 24 V (entre 11V e 30 V).

+15 : Alimentagdo para as entradas légicas: 15 V, débito maximo de 100 mA.

Indicacéo | Falha Solugéo

Sem O motor ndo Quando se liga, 0 motor apenas recebe

indicacdo | trabalha ainda que | alimentag&o depois de serem previamente

da falha | existam os colocados a zero os comandos de
comandos funcionamento.

de funcionamento
e as referéncias

No caso de LI = 1C4 ou 2C4 estabelecer o
parametro Atr = Yes (ou USF)

Sobretensao

Verificar a tenséo da rede e a sua estabilidade

Subtenséo

Verificar a tenséo da rede e a sua estabilidade

Sobreintensidade

Aumentar o tempo darampa AL L ou JE L
Verificar o dimensionamento do motor e do
variador

Curto-circuito no
motor

Verificar o circuito na saida do variador
(falha de isolamento ou curto-circuito)

Defeito interno

Desligar o aparelho
Tentar voltar & regulagéo de fabrica (F L 5)
Caso ndo seja possivel, substituir o variador

Sobretensé&o na

Aumentar o tempo da rampa de desaceleragao

travagem
Sobrecarga Verificar a carga do motor, a ventilagéo do
do variador variador e a temperatura ambiente.

Esperar que o variador arrefega para voltar

a liga-lo
Sobrecarga Verificar a carga do motor e a regulacéo do
do motor parametro /L H. Esperar que o motor arrefeca

antes de colocé-lo em funcionamento

Exige que se desligue o variador antes de voltar a coloca-lo em

funcionamento

Rearranque automatico apés bloqueio por falha, se esta tiver
desaparecidoese At - =4YES5 (e Atr=US5F,apenas US5F

para falhas).

No caso da falha persistir, apds 6 tentativas de rearmamento em
menos de 6 minutos, a 6a provoca a paragem do diferencial em roda
livre e a indicacéo iintermitente do cédigo da falha.

A falha deve ser ultrapassada aliviando o diferencial.

Messa in servizio
Parametri di livello 2: estensione delle funzionalita

Funzione Unita| Regolazione di base
®¢ Visualizzazione riferimento di frequenza Hz FrH
Visualizzazione corrente del motore A
Visualizzazione tensione di rete \Y
Visualizzazione stato termico del variatore (nominale = 100 %, intervento a 118 %) %
Visualizzazione stato termico del motore (nominale = 100 %, intervento a 118 %) %
Non memorizzato alla messa fuori tensione
Tensione nominale del motore (targa motore) \% 230
Frequenza massima d'uscita (da modificare se diversa da 50 Hz o 60 Hz; max 120 Hz) Hz =bFr
- Tensione minima del motore a bassa frequenza % 20
o
H Compensazione RI (adatta la resistenza statorica del motore definita con Ith) % 20
@ Guadagno anello di frequenza. Se FLG > 99, visualizzazione di «<nFL» (I'apertura dell'anello di frequemza puo determinare una perdita % 33
g di controllo del motore se la coppia richiesta e elevata).
Per le macchine a forte coppia resistente o inerzia elevata: ridurre progressivamente il guadagno da 33 verso 0%.
Per le macchine a cicli rapidi, bassa coppia resistente o debole inerzia: aumentare progressivamente il guadagno da 33 verso 99%.
Un eccesso di guadagno puo determinare un‘instabilita nel funzionamento.
Compensazione di scorrimento Hz dipende dal
A 4 SLF calibro
Livell - — ———
f ° Configurazione ingressi logici : cH
x L » L I'= 2[4 (comando 2 fili, 2 sensi di marcia e 4 velocitd) : e L =3[ 2 (comando 3 fili, 2 sensi di marcia e 2 velocita) :
o - LI1 = senso di marcia avanti - LI1 = stop
° - LI2 = senso di marcia indietro - LI2 = RUN senso di marcia avanti
T - LI3/LI4 = 4 velocita (1) ‘ ‘ - - LI3 = RUN senso di marcia indietro
= e L /=3[ Y (comando 3 fili, 1 senso di marcia e 4 velocita) : - LI4 = 2 velocita (LI4 a 0 : riferimento AIL+ L 5F,LI4al: H5F)
= - LI1 =stop : ! ) e L /= /LY (comando 2 fili, 1 senso di marcia e 4 velocita) :
2 - LI2 = RUN senso (j| marcia avanti - LI1 = senso di marcia avanti - LI2 = non configurato
5 - LI3/LI4 = 4 velocita (1) - LI3/LI4 = 4 velocita (1)
>
A L Configurazione dell'ingresso All : su
« A It =5U:0-5V (alimentazione interna) *A I =0A:0-20mA | collegare una resistenza (500 Q - 0,25 W)
«A It = [0U:0-10V (alimentazione esterna) « A /£ = 4A :4-20mA | traimorsetti All e COM
Riavviamento automatico dopo difetto (n o/4 £ 5/U 5 F). Funzione riservata a ventilatori, pompe e trasportatori. no
Se Ak~ = U5 F il riavviamento automatico avviene solo per il difetto L/ 5 F
Ritorno alla regolazione di base (n o/ Y E 5) mo
Corrente di frenatura mediante iniezione automatica all'arresto A 0,7 In variatore
Tempo di frenatura mediante iniezione automatica all'arresto s 0,5
se k£ d [ =0:assenza di frenatura
se k d [ =21:visualizzazione di L » £ (frenatura permanente all'arresto)
Inibizione dei parametri (n o/4 E 5) no
se 4 E 5 :iparametri sono visibili, ma non possono essere modificatitranne L ZA e L O

(1) 4 velocita mediante LI3/LI4: « riferimento Al1 + L 5 F seLI3=0eLI4=0

«5P2sell3=1ell4=0
*«5FP3sell3=0ell4=1 *HS5FP

selLl3=1lell4=1

E Visualizzazione @ Configurazione modificabile solo all'arresto B Regolazione configurabile all'arresto e durante il funzionamento

Diagnostica

Caratteristiche di ingressi/uscite

R1A/R1C: Contatto del relé.

- Potere di commutazione minimo: 10 mA per -— 24 V.

- Potere di commutazione massimo su carico induttivo (cos (I) 0,30 L/R =10 ms):
2Aper~ 250Vo-—=30V.

+5: Alimentazione 5V, 10 mA massimo per potenziometro di riferimento 2,2 kQ.

All: Ingresso analogico 0 + 5 V impedenza 50 kQ (riconfigurabile a 0 + 10 V
0, con resistenza 500 Q in parallelo, 0/20 mA o 4/20 mA).

AO: Uscita analogica a collettore aperto di tipo PWM a 1,2 kHz, corrente
massima 10 mA, impedenza d'uscita 1kQ.

COM: Comune 0OV per ingressi/uscite.

LI1, L12, LI3, L14: Ingressi logici. Impedenze 5 kQ, alimentazione 15 V interna
(dall1Val5V)o 24V esterna(da 11V a30V).

+15: Alimentazione per gli ingressi logici: 15 V, corrente massima 100 mA.

Visualizzazione

Difetto

Rimedio

Nessun difetto
visualizzato

Il motore non gira
anche se sia i riferi

A seguito di una messa sotto tensione, il
motore potra essere alimentato e girare solo se

-mento di velocita verra preventivamente rimesso a zero l'ordine

che l'ordine di di marcia. Se invece verra configurata la
marcia sono funzione di riavviamento automatico (parametro
presenti di livello 2 : Atr), non sara piu necessario

azzerare l'ordine di marcia e quest'ultimo verra
preso subito in considerazione.

Nel caso in cui LI = 1C4 o0 2C4,

mettere il parametro Atr = YES (o USF)

Sovratensione Verificare la tensione di rete e la sua stabilita

Sottotensione Verificare la tensione di rete e la sua stabilita

Sovracorrente Aumentare il tempo dellarampa AL L o JEL
Verificare il dimensionamento del motore e

del variatore

Cortocircuito motore | Verificare il circuito in uscita del variatore
(difetto di isolamento o cortocircuito)

Effettuare una messa fuori tensione
Cercare di tornare alla regolazione di base
(FL5)

In caso di esito negativo sostituire il variatore

Difetto interno

Sovratensione alla
frenatura

Aumentare il tempo della rampa di
decelerazione

Surriscaldamento
del variatore

Controllare il carico del motore, I'aerazione del
variatore e la temperatura ambiente. Attendere
il raffreddamento prima di riavviare

Sovraccarico del
motore

Controllare il carico del motore e l'impostazione
del parametro /E H.
Attendere il raffreddamento prima di riavviare

]
[ ]

Prima del riavviamento € necessaria la messa fuori tensione del variatore

Riavviamento automatico dopo bloccaggio su difetto, a condizione che
quest'ultimo sia sparitoeche AL - = YE 5 (e AL~ = U5F solament
per il difetto L/ 5 F).

Nel caso in cui il difetto persista a seguito di 6 tentativi di riarmo in meno
di 6 minuti, verra determinato l'arresto a ruota libera ed il codice difetto
lampeggera sul display.

Il ripristino del variatore avverra previa disinserzione della tensione
d'alimentazione.

Inbetriebnahme
Parameter in Niveau 2: Funktionserweiterungen

Funktion Einheitl Werkseinstellung
@i Anzeige Frequenzsollwert Hz FrH
Anzeige Motorstrom A
Anzeige Netzspannung \%
Anzeige thermischer Zustand des Umrichters (Nennwert = 100 %, Auslésen bei 118 %) %
Anzeige thermischer Zustand des Motors (Nennwert = 100 %, Auslosen bei 118 %) %
Keine Speicherung nach Netzabschaltung/-unterbrechung
Nennspannung Motor (Typenschild des Motors) \Y 230
Maximale Motorfrequenz (veréanderbar, wenn abweichend von 50 oder 60 Hz; max. 120 Hz) Hz =bFr
Minimale Spannung des Motors bei niedriger Frequenz % 20
-
2 IR-Kompensation (abgleichh auf statorwiderstand des motors, bezogen auf Ith-einstellung) % 20
[
=
z Verstarkung des Frequenzreglers. Wenn FLG > 99, Anzeige «nFL» (eine Abschaltung dieser Funktion kann zur Blockierung des Motors % 33
N fuihren, wenn das benétigte Moment sehr hoch ist).
Bei Maschinen mit starkem Gegenmoment oder groRem Massentragheitsmoment: schrittweise die Verstarkung im Bereich 33 bis 0%
reduzieren. Bei Maschinen mit schnellen Betriebszyklen: schrittweise die Verstérkung im Bereich 33 bis 99% erhéhen.
Zu hohe Verstarkung fiihrt zur Instabilitat.
Schlupfkompensation Hz in Abhangigkeit der
4 S5LF BaugroRe
NIV@ | Konfiguration der Logikeingange: ) I1cH
i L e L I'=2[ Y (2-Draht-Steuerung, 2 Drehrichtungen und 4 Freq.): « L /= 3[ & (3-Draht-Steuerung, 2 Drehrichtungen und 2 Freq.) :
- LI1 = Rechtslauf - LI1 = Stop
- LI2 = Linkslauf - LI2 = RUN Rechtslauf - LI3 = RUN Linkslauf
- - LI3/LI4 = 4 Frequenzen (1) . - L4 =2 Frequenzen (LI4 auf 0: L 5 F + Sollwert Al1,
3 e L I= 3L 4 (3-Draht-Steuerung, 1 Drehrichtung und 4 Freq.) : Ll4daufl: H5F)
0 - LI1 = Stop e L /= [[ 4 (2-Draht-Steuerung, 1 Drehrichtung und 4 Freq.) :
= - LI2 = RUN Rechtslauf - LI1 = Rechtslauf - LI2 = nicht belegt
5 - LI3/LI4 = 4 Frequenzen (1) - LI3/LI4 = 4 Frequenzen (1)
N
A IE Konfiguration des Eingangs Al1: su
« A Ik =5U:0-5V (interne Quelle) «HA IE=0A:0-20mA | einen Widerstand (500 Q - 0,25 W)
*A k= 10U:0-10V (externe Quelle) « A /£ = 4A:4-20mA | zwischen die Klemmen All und COM schalten
Automatischer Wiederanlauf nach Stérung (n o/4 £ 5/U 5 F). Funktion reserviert fir Lufter, Pumpen und Férderbander. no
Wenn AL~ = U5 F , erfolgt der automatische Wiederanlauf nur fir die Stérung L/ F 5
Ruickkehr zur Werkseinstellung (n o/49 E 5) no

wenn Y E 5 : die Parameter sind sichtbar, kdnnen aber mit Ausnahme von L & A und L L nicht verandert werden.

Strom bei Gleichstrombremsung A 0,7 Iy Umrichter
Dauer der Gleichstrombremsung s 0,5

wenn k£ d L =0: keine Bremsung

wenn k£ d L =21:Anzeige [ » £ (permanente Bremsung im Stillstand)

Verriegelung der Parameter (n a/49E 5) na

(1) 4 Vorwahlfrequenzen tber LI3/LI4 : wennLI3=1undLI4=0

P + Sollwert Al1, wenn LI3=0und LI4=0 2,
3 F,wennlLI3=1undLI4=1

«5
,wennLI3=0undLI4=1 o H

E Anzeige @ Konfiguration nur im Stillstand veranderbar

L5 F
*5F 5

@ Einstellung im Stillstand und im Betrieb veranderbar

L ) Diagnose
Kenndaten der Elngange/Ausgange Angezeigte Stérung | Fehler Maflinahme, Abhilfe
Keine Der motor dreht sich | Bei einem Einschalten kann der Motor erst nach|

R1A/R1C: Relaiskontakt.
- Min. Schaltvermdgen: 10 mA bei —— 24 V.
- Max. Schaltvermdgen bei induktiver Last (cos ¢ 0,3 oder L/R = 10 ms):
2 A bei~ 250V oder — 30 V.
+5 : Spannungsversorgung 5V, max. 10 mA fir Sollwertpotentiometer 2,2 kQ.
All : Analogeingang 0 + 5V Impedanz 50 kQ (konfigurierbar auf O + 10 V oder
mit parallelgeschaltetem Widerstand 500 Q auf 0/20 mA oder 4/20 mA).
AO : Analogausgang (Open Collector) Typ PWM bei 1,2 kHz, max. Belastung
10 mA, Ausgangsimpedanz 1kQ.
COM : Gemeinsamer OV fur Eingange/Ausgange.
LI1, LI2, LI3, LI4 : Logikeingénge. Impedanzen 5 kQ, Spannungsversorgung
15 Vintern (11 V bis 15 V) oder 24 V extern (11 V bis 30 V).
+15 : Spannungsversorgung fur die Logikeingange: 15 V, max. Belastung
100 mA.

Fehleranzeige

nicht, obwohl Fahr-
befehl oder
Drehzahlsollwert
vorhanden sind

einem Ruicksetzen der Fahrbefehle wieder
anlaufen. Wenn die Funktion automatischer
Wiederanlauf konfiguriert ist (Parameter im
Niveau 2 : Atr) werden diese Befehle ohne
vorherigen Reset ausgefihrt.

Wenn LI = 1C4 oder 2C4, dann den parameter
Atr = YES (oder USF) setzen

Uberspannung Netzspannung und Stabilitét dieser Spannung
uberprufen

Unterspannung Netzspannung und Stabilitét dieser Spannung
Uberprufen

Uberstrom Rampenzeit AL [ oder d E [ erhohen

Dimensionierung von Motor und Umrichter
Uberprifen

Kurzschlu3 Motor

Schaltkreis am Umrichterausgang Gberprifen
(Isolationsfehler oder KurzschluR)

Interne Stérung

Umrichter spannungslos machen

Ruckkehr zu den Werkseinstellungen
versuchen (F L 5)

Bleibt dies ohne Erfolg, Umrichter austauschen

Uberspannung beim
Bremsen

Rampenzeit der Auslauframpe erhéhen

Ubertemperatur des
Umrichters

Last des Motors, Beluftung des Umrichters und
Umgebungstemperatur prifen. Vor dem Wieder:
anlauf das Abkiihlen des Gerétes abwarten.

Uberlast des Motors

Last des Motors und Einstellung des
Parameters /£ H uberprifen. Vor dem Wieder-
anlauf das Abkiihlen des Gerétes abwarten.

Der Umrichter muR vor dem Wiederanlauf spannungslos gemacht werden

Automatischer Wiederanlauf nach Verriegelung bei Stérung, wenn die
Storung beseitigt wurde und wenn A £ - = YE 5 (oder AL~ = USF nur

fur Fehler L/ 5 F) und die tbrigen Betriebsbedingungen ein Wiederanlaufen
ermdoglichen.
Das Geréat startet 6 Anlaufversuche innerhalb von 6 Minuten; nach dem
6.Anlaufversuch erfolgt Stop mit freiem Auslauf und der Fehlercode wird
blinkend angezeigt.
Der Umrichter bleibt solange verriegelt, bis er aus-und anschlieBend wieder
eingeschaltet wird (Fehlerquittierung?).
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